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i) Power: 4
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f
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Frame 120V AC 240V AC 240V AC 430V AC
7L —L [1-Phase 1-Phase 3-Phase 3-Phase
120V AC 240V AC 240V AC 480V AC
B EifR 34 34
A 0.2(0.25) 0.2(0.25) 0.2(0.25) 0.4(0.5)
0.4(0.5) 0.4(0.5) 0.4(0.5) 0.75(1.0)
0.75(1.0) 0.75(1.0) 1.5(2.0)
1.5(2.0)
B 0.75(1.0) 1.5(2.0) 2.2(3.0) 2.2(3.0)
1.1(1.5) 2.2(3.0) 37(5.0) 3.7 (5.0)
C — — 5.5(7.5) 55(7.5)
7.5(10.0) 7.5(10.0)
11.0(15.0)
Frame Dimensions Shipping Weight
Z2b—=L sHik HEES
A a |72.0(2.83) g |5.2(0.20) 1.6(3.5)
b |59.0(2.32) h |—
¢ |[1740(6.85) |i |136.0(5.35)
d |151.6(5.97) |j |90.9(3.58)
e |254(021) |k [81.3(3.20)
f |@54(021)
B a |100(3.94) g |5.2(0.20) 2.1(4.6)
b |89.0(3.50) h 10.5(0.02)
¢ |174.0(6.85) |i |136.0(5.35)
d |163.5(6.44) |j |90.9(3.58)
e |@54(021) [k |81.3(3.20)
f |@54(021)
C a |130.0(5.12) |g |6.0(0.24) 4.8(10.6)
b |116.0(457) |h |1.0(0.04)
c |260.0(10.24) |i |180.0(7.09)
d |2475(9.74) |j |128.7(5.07)
e |@55(022) |k |—
f |@55(022)
See Step 1
@ 279 T 1EBBLTIRESL, l
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Closest object that may obstruct air flow
through the drive heat sink and chassis
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English B&iE
This Quick Start will guide you through basic installation, wiring and basic parameter setup of ZDHA9 D AR — MICHEL., PowerFlex 4M A ZEIKE AC K54 T DEK
the PowerFlex 4M Adjustable Frequency AC Drive. After completing these tasks, you will be MRHRE. BB LURERNSA-ROEEETLHEVET, ZNOoDHEAD
able to start the motor, check direction of rotation and control speed using the integral keypad BETTRE. BTNy FERTYYaA—85FALT. E-501
and potentiometer. The information provided does notreplace the User Manual and is B, MEEHROERSLUEREOHHETLSICENTEET, AElF.
intended for qualified drive service personnel only. A-Y-ZIZa7NED3EDTREL. F51TOEMROH ZHR
This document does not provide instructions for grounding, shields, control I/0, ESD or CE FLTLEY.
Conformity. Refer to the PowerFlex 4M User Manual, Publication 22F-UMOOT ... at AEICE, ., Y=L F, /O O#IfH, ESD £ (3 CEFEMICHT 34
www.rockwellautomation.com/literature. RIEEREHE L TCWEEH, R—LR=Y i i
[CRBINTND E(}g&jéﬂ;ﬂ? FP#V\%erFlex 4M User Manual]
. Pub.No. 22F-UM001) ZS8& c Vo
A General Precautions (PubNo JBRLTCESL
ATTENTION: You must understand shock hazards, safety practices, electrical codes and A —;‘.]QE‘] 73 fiﬁ
associated machinery to plan or implement the installation, start-up and maintenance of this
drive. Failure to comply may result in personal injury and/or equipment damage. FEFSAJOR%RE. S LIF. BLULBOAYTF Y ADEEYPERET
he drive contains hi ors which take time to d 3L, BEOBE, Rex%, BRIBMRES L UBERAAOBRL T
ATTENTION: The drive contains high voltage capacitors which take time to discharge after ey ; pag AN T g LA ] _ i
removal of mains supply. Before working on drive, ensure isolation of mains supply from line g?;ﬁ%% %— % %‘. DERESFHOBNE. AFFHNRELL DERIRET
inputs [R, S, T(L1, L2, L3)]. Wait three minutes for capacitors to discharge to safe voltage levels. “ °
Failure to do so may result in personal injury or death. Darkened display LEDs is not an AR FIATIER MM UBRERDNLERICHBMEN T THET S5
indication that capacitors have discharged to safe voltage levels. BEIVTVYHNABSNATNET, FOATTHREERTR I, 21
ATTENTION: Equipment damage and/or personal injury may result if parameter A451 [Auto ?’F\ t 3 g 5)53; 75{- Hﬂsﬁ-[—-i—fl,‘—jlbl‘g\ ;‘5()1 ;J: g %ﬁ%_?,,%%; %\ 5’) (h-\ gﬁ%‘%g —é 72_'
Rstrt Tries] or A433 [Start At PowerlUp] is used in an inappropriate application. Do not use this EX 7,\ Z %*i’sg % £ ShE Aé%‘ﬁ'& MBE |, TIEIC ﬁ S";’]'B; b‘ HuE
function without considering applicable local, national and international codes, standards, _;r. LEE) E)il_“ﬁeﬂn? ot t h.AvYFEYY TJ*'f@EE'E’L/\’%)Iz o F ECHS(
regulations or industry guidelines. EAxNEC t;ﬁ::l_\_;bﬁ'_c 3 %L\izdfu T = -
See Tables @ and @ Ratings are in kW and (HP). Dimensions are in millimeters and s LS o . - <
(inches). Weights are in kilograms and (pounds). Decimal periods are used in this document. ;EE]:T‘ }7(% fj '72 !\4351)[{\;&:55;_%@&];‘55}%%%33 %S?T;/\i;oxeél_;%lﬂéég'
*DIN rail mounting is applicable to Frame A and B only. BLCENHNET, COMREEEATIRICIE, SE, B, FLEE
Lo ) e ) REOES. RE. KA. FEEEXROTAIFI 4V CERBELTIESEL,
. Installation must comply with minimum clearances and ambient temperature. Mount
upright on a flat vertical surface with screws or a DIN rail. See Figure @ and the E3 xR ®7¢'— SHELTCES L, EHIEKWE HP) TT, ~Hi%klE mmE
following table. E'f ‘J@j’ )TT. EEld kg (RYF)TT, FETR/MIANERAENT
\ o

Horizontal Clearance Ambient Temperature

between drives Minimum Maximum
Omm and greater -10°C (14 °F) 40°C (104 °F)
25mm and greater -10°C (14 °F) 50 °C (122 °F)

Drive enclosure is rated IP20, NEMA/UL Type Open.

2. The MOV to ground jumper must be removed if the drive is installed on an ungrounded or
resistive grounded distribution system. (Figure @)
Important:  Tighten screw after jumper removal.

3. Open the finger guards to access the power terminal blocks. (Figure @l
Important:  Connecting remote devices to the control terminals (Figure @) requires

information in the User Manual. Terminal functions must be configured with related
parameters. Proceed to Step 4 if you want to start the motor using the integral keypad.

4. Connect the power wires. (Figure @ and Table )
5.  Connect the load from the motor. Prepare to check for correct rotation of the motor.
6.  Check all wiring done in Step 4.
7. Close branch circuit disconnect to apply power.
Apply Power — |f [ 1 fime — [ [ [leze

(Blinks 3 times)

If a fault code (Fxxx) is displayed instead, see the Fault Codes section on the next page.

8.  Adjust the Speed Potentiometer according to your application.

*DIN L — VBT, 2V—LAEBIEHLTOHBERAEINES,

1. B0 OR. SOETHRERE BAREREICHZIBEAHD LT, F5
BEEAIC, BULEERDNL - TE-FCLBRAFTET. R @ &
LBEORESHELTCES L,

F54 TMOKXFAROMRI |REAE

Rl 8/ X

Omm LLE -10°C (14°F) 40°C (104°F)
25mm LIt -10°C (14°F) 50°C (122°F)

FSATDh—2ME. EHOD IP20, NEMA/UL B 1 TEIRETT,

2. R3A7HEHINTOEVD, FLEEEMINLERBEY ATLI
Wit o TWBIHEE, EthY v v I/IAD MOV(£BEEIEHINY 24)
EMOATRENHNET, (K @)

BEE: JrVREALER, BLEMHET,

3 T4VAN-FERE. BREFECEEANTHLELET. (B @)
BE: YE— TN ADHEBEFAOESE(” @) TH.
[1-9-Z3=27l] OFOBEEHFBETT ., HFOMAEREET 3

NIA=RICHELT, FELBHINELGD RV, ABF— /Ty FEE
AULTE-S2BBTIEEE. ATV T4[LENTESL,

BRESAVEEGLET. (B® % @)

5. f—??g%ﬁ?ﬁ’ﬂ%ﬁbi?o E-SQELVEEREHERT DEMREL
TS,

6. ATV ATIARLEBKEIATHERELET,

PN s62mm (30 n) 7. DIXERCIBTEALC T, EHEMMLET,
2mm (3.0 In. . . .
A 4 8 9.  Press Start ® and verify that the motor rotation is correct. (Table (8)) EEEA Dl g IL-l’ i X;E?s
iz @S 76.2mm (30in) 10. Press Stop @ . Disconnect power. 3 B R
h 4l o . . cxo B a s
BrTIT 00 ® 11. Refer to the User Manual to wire control /0 terminal block or program parameters to . = A &, -
o 0 () 0 Ref he User M. / . 11/0 inal block 3i)|l:o|‘)§§’é‘%a(gt0%jzﬁ?a(uﬁménétﬁn RR=IDT#) b+
G 1D achieve desired functionality. See the next page to program Basic Program group Zas < °
n|S A : .7 — YAV T, BERTY YA A -3 &HE .
Bl%s 501% parameters 8. 77U¥ Lo T, HEER A-RERBLET
G Gy
oo ower — T o () (srd &#MLT. E-20EENELLC L ERBLET,
! Seaes L Suves | RILT, /L2 -Phase Input (% ®
P } R/L1, S/L2, T/L3 3-Phase Input
— 76:2mm (3.0in.) P1, P2 DC Bus Inductor Connection™ 10. @ [Stop] L ET. BREVIMLET,
2 U/ To Motor U/T1 Switch any two
, VT2 To Motor V/T2 motor leads to NI 31-Y-ZXYZ217)] 238 T, #l#E1/0HKFEERIRT SN, I
: 762mm@.0in) W T Nowr WiT3 (I.Vl c_ change forward FA-8%7055 LU TEMOMEEE EML F T, Basic Program J )L —
@ ©  oF o Motor ‘ irection. TRIXA=30TOT5LEINTE, RR-JESBLTCES L,
900 ® % h” —
@ DC+, DC- DC Bus Connection®
BR+, BR- Dynamic Brake Resistor Connection'” pra L]
3 [€) Safety Ground - PE R/L1, /L2 BHRASD

@ Required Branch Circuit Disconnect

BT 53 i B FR LT

)l

HIEERRRET )N 2

Branch Circuit Protective Device ???
T T T

Eeees 1

()

** Frame C only
w JL—LCDH

@

Ground Terminal/Protective Earth
T30V RiGF / R

BR+"*
U1 V/T2 W/T3 DC+ BR-** DC.

oy

Typical Typical
SRC Wiring  SNK Wiring
47 SRC MM SNK

— sop (M E# B

K Start/Run FWD @ o
F Direction/Run REV o —

[, |_Digital Common

%7 04 =
05 Digital Input 1 —

+24V —— 424vDC

—o ¢
—o <
[ 05 —o0 <
0% Digital Input 2 _— _—

Relay N.O. Rl

ov | 15 |_+10vV DC ~
0-10VIn

Relay Common R2
Relay N.C.

7 |_4-20mA In
"7 T~ | _RS485 Shield

I
! 13 L
‘T‘:’i T
' [, 1_Analog Common ||
I

I

|

M For Frame C only [6.5 kW (7.5 HP) ratings and higher].
2 Not applicable to 120V, 1-Phase drives.

R/L1,S/L2, T/L3|3 #AH

P1, P2 DC AA4 V4 b s

u/T1 E-RU/TIA

V/T2 T-AV/T2A

W/T3 T—AWT3A

DG+ DC- DC /% A 8@

BR+, BR- B4+39h-FL—%-Lyass®

©) L& fEH - PE

M L —LCOH[55kKW (75 HP) ERLLL L,
@ qo0v BAEES A TICEBERALE L,
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To Navigate Parameter Groups
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Dlsplay Group

' (View Only)
Display 7 JL—7

(RRDFH)

Basic Program

|0 voLts —} Group

Ba3|c Program

-7

Terminal Block

Communications
|| voLts —_—) GrOUp

Communications

gn-7

Advanced

|| vouTs = Program Group
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Advanced Program
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To Change a Parameter Value (Example)

RIA-BEELEETSICI
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lD IS
PROGRAM FAULT
or
ifcli
ES Next parameter
— P Jloss ——
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FAULT
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= @ VOLTS
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PROGRAM FAU
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® VOLTS
o AMPS
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Edit next parameter
ROINZ A~ 3 OFEE

4 Press to move from

digit to digit.

% [Sell#—&#L T
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0 c € EMC Dlrectlve 89/336/EEC LV Dir. 73/23/EEC
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Quick Start (continued) English ([D49DAR—F] (&&E) =
Integral Keypad N+ — /)ty F
No. LED EE |LED
Run/Direction Status (Red) KT/ ARAAT—R A (FK)
0 Note: Flashing means drive has been commanded to change direction. Indicates 0 ,1 BRE. FSA TN AMEZZS L5 ICERENTVWECESR
actual motor direction while decelerating to zero. RULET, FPOICHEELTLWRREO. EEOE-4AAERLE
2 Alphanumeric Display (Red) ) ° —
©  [Displayed Units (Red) RUFERR OF)
O |ERENEEE(HK)
4 Program Status (Red) o - -
[5) Fault Status (Red) 7D'J7L\U)?\T—97\(ﬁ?)
[6) Speed Potentiometer Status (Green) © 7ANPOAT=E AR
O |[EERTFYYIA-802AFT-8A(K)
[7) Start Key Status (Green)
(7] [Start] ¥ — D27 — 5 A (&)
Key Name Key Name — —
Escape .. |Speed Potentiometer *- &Rl *- &l
l/‘ 2 Esc izliﬂfj_')‘/flﬂ—@
D, g LV
R B \}
\'4 l'
Select ® Start R gh
a
@ Up Arrow @ Reverse @
LM EXRED RER
Down Arrow Stop @ @
D> QO [FPEa © =
Enter
Enter

Basic Program Group Parameters

@ = Stop drive before changing the value of this parameter.

Basic Program JIL—J D I{5 A— A&
©=:0))Y5}—'90){EEEE?5H[C FI4TEBELTIREED,

No. |Parameter Min/Max Display/Options  |Default _ _ _
PIOT [[Motor NPVolts] _|20/Drive Rated Volts |1 VAC Basedon | B3 4o X-3 Bo/Bx _____ ER/ATVay 722N}
© |Set to the motor nameplate rated volts. Drive P101 |Motor NP Volts] 20/_ Fo1TRBRE  |actv %;géé
Rating © |z-ssmoEwBECHEELET, 5%
P102 [Motor NP Hertz] — [10/400 Hz [1H: 60 Hz P102 |[Motor NP Hertz] |10/40 He [T 60 He
© |Set to the motor nameplate rated frequency. © |&- BRI RS R LT
P103 [[Motor OL Current] ‘D,O/(Drive Rated Ampsx 2) [0.1 Amps Based on P103 |[Motor OL Gurrent] ‘0_0/( K54 TmiEE T 01 A E547
Set to the maximum allowable motor current. E”tye 2 %1:5(;5
_ atng HETEBBAT - ABALCHELET,
P104 [Mlnlmum Freq] ‘00/4000 Hz [01 Hz 0.0 Hz P104 [Minimum Freq] ‘0_0/400_0 Hz ‘0_1 Hz 0.0 Hz
Sets the lowest frequency the drive will output continuously. K54 THEsEL THATERIEERERELET,
P105 |[Maximum Freq] ‘[]/400 Hz ‘1 Hz 60 Hz P105 |[Maximum Freq] ‘0/400 Hz ‘1 Hz 60 Hz
© |Sets the highest frequency the drive will output. © |k54ThEEL THATIRARERERELET
P106 |[Start Source] |o/5 0= "Keypad"! 0 P106 [[Start Source]  [0/5 0="F—)§y £ 0
© [Sets the control scheme used to start the drive. 1= “3-W!re" KSATOWBECERAING., FHIHAXESR ; Z ”ﬁ%ﬁ P
"\When active, the Reverse key is also active unless 2= 2 Wire BLET, 3="2kL ALY
disablod by Ad34 [Reverss Disable] 8 ="2WLvl Sens” VFhFaTEBoTUBE EIE, A3l |42 BAEE
Y ' 4 ="2-W Hi Speed" i’)_gﬁﬁdjlgﬁﬂﬁ WIRD. [Reverse] ¥— ¢ [5="BfER— b
5 = “Comm Port” POT4TEBNE ?'00/7 — - ;
P17 [Stop Mode] 077 0="Ramp, CF [0 e e I U ity XC: 7
Active stop mode for all stop sources [e.g. keypad, |1 = Coast CF" " E:_% < Uﬁf;ﬁl E __l\}'gf;?ﬁ. 5;{._7,-')%—1%;5 5}? (t55Ef&1E), CF”
run forward (/0 Terminal 02), run reverse (/0 2="DC Brake, CF P 02) W EEEE (/0 T 09). RS485 |5 - pe OrE '; Y3
Terminal 03), RS485 port] except as noted below. |3 = "DCBrkAuto,CF"! R=F1 UHL. FTROBEERS vFL—FfEL, C
. i i 4 ="Ramp” B : P106 1 T3 481 HIEAICRE 3 nTL |3=
Isrtlgpqnam. /0 Terminal 01 is always a coast to 5~ “Coast” 2L aRBRE. LOMT of l:)kj?’&f-;.ﬂ:?é 3 7D|,C—4:\:f/1')§§113
p input except when P106 [Start Source] is set ., ; TR, 3BTl |7
for “3-Wire" control. When in three wire control, I/ |6 = “DC Brake S EE JORT O AP0 kb Thgan YT Y FAIHE, CF"!
0 Terminal 01 is controlled by P107 [Stop Mode]. |7 = “DC BrakeAuto” 7, 4=" HiEEL
" Stop input also clears active fault. ()'; &;Jgﬁ{é:gé EPDT4TRIAIGEE ?1;%:‘;&7)\ FAbYT
° AR
P108 [[Speed Referencel ~ [0/5 0= "Drive Pot” 0 6="DC 4TI hYa
Sets the source of the speed reference to the drive. |1 = IntemalFreq” yIL—FfEL”
2="0-10V Input 7="DCAVIIHY3
3 ="4-20mA Input” vIL—%fFL, B
4 ="Preset Freq” AR WAL
5 = “Comm Port” P108 |[Speed Reference] [0/5 S ELERPEN
Important: When t201 or t202 [Digital Inx Sel] is set to option 2, 4, 5, 6, ESATANOEEY I 7 LY ADY A& M
13 or 14, and the digital input is active, t201 or t202 will override the ELET. o e .
speed reference commanded by this parameter. Refer to Chapter 1 of the 2="0~10V A%
PowerFlex 4M User Manual for details. 3="4~20mA AN"
P109 [[Accel Time 1] |0.0/600.0 Secs [0.1 Secs 10.0 Secs "TUEy A
Sets the rate of acceleration for all speed increases. 5="1 -+
i BE 201 131202 h 4T3 245613 F CERESN.
P10 ([Decel Time 1} 0.1/600.0 Secs 0.1 Secs 10.0 Secs B AN 7D 24 DT b e B, 0] S (1 1202 (4, = DS A B
Sets the rate of deceleration for all speed decreases. L& - THERE éﬂK_EE{ ) 7;;;&[% VA ’é:ﬁ)ﬂ: LET, ##E. [PowerFlex
0= RN
PTTT [[Motor OL Rel] o 0= "Disabled” 0 4M User Manual] O 1 ZEESBLTCES L,
B B P109 |[Accel Time 1] ‘0 0/600.0sec 0.1sec 10.0sec
_ |1~ "Enabled FRTOREEMICH L CMBEERELET.
Enables/disables the Motor Overload Retention function. P110 |[Decel Time 1] ‘0_1/600_05% 01560 100560
P112 |[Reset To Defalts] 01 0="ldle State” 0 TRTOEERDICHL CREEESTLET,
© 1 = "Reset Defaults” P111 |[Motor OL Ret] 0/1 0="4E%" 0
Resets all parameter values to factory defaults. 1="A%H"
E-S -BAEFREHEOES / B2,
P112 |[Reset To Defalts] |0/1 0="74 FILiKRE" 0
Fault Codes L F 70 HERD Y
Y
,'— is the fault designator. FRTINSA—ADEEREBICI LY b,
To clear a fault, press Stop , cycle power or set A450 [Fault Clear] to 1 or 2. For details on
fault codes, refer to the User Manual. J#AbMFI—-F
No. |Fault No. |Fault - o R
" N
2 [Auxliary Input” FA0 |Phase W 0 Gnd F FIANFOWRFTTN?
F3 Power Loss F41  [Phase UV Short VgD U TES oI, [Stog] @ P ——
F4_|UnderVoltage™ F42_|Phase UW Short 27) J 79314, [Stop TR oiniia
bt e B FTAAS0E 1 FR 2 CHRELET. 74 k- FOFMIE,
F5 OverVoltage F43 Phase VW Short [1-H—XY-27] 8BBLTCES W,
F6 Motor Stalled"! F48  |Params Defaulted
F7 |Motor Overload” F63  |SW OverCurrent™ EE JA0F == JA40F
F8 Heatsink [JvrTmpm F64 Drive Overload F2 EEAAD F40 [LHEWEIS9Y FA
F12 HW QverCurrent F70 Power Unit F3 EEE% FA |48 UV B
F13  |Ground Fault F71  |Net Loss F4  |FREEC F42 (4R UW BRI
F33  |Auto Rstrt Tries F81 Comm Loss F5 asxE® F43 {448 VW EREEEHE
F38 Phase U to Gnd F100  |Parameter Checksum F6 E—HAr=)D F48 |[FI7AILFDISS A—4
F39 Phase V to Gnd F122  |I/0 Board Fail F7 t-s@aE® F63 |"YIrmI7@ERD
F8 |b—tyvhEERAsR® |1 K54 TBEH
" Auto-Reset/Run type fault. Configure with parameters A451 and A452. F12 |N\=—FD178BER F70 |F3 4 JERE
F13  |#hp§ F71_ |2y bT—DiE%
F33 | BBETERAHT F81 @Sk
F38 (M#BUETSIIVH F100 85 A—3F v hH L
F39 MV ETIIVU LA F122 |1/0 ik — F O #pE
o §§JJU YR/ EARAT TN RISTA— B MBS E M52 THREL E
() 4
K
ap

www.rockwellautomation.com

Power, Control and Information Solutions Headquarters
Americas: Rockwell Automation, 1201 South Second Street, Milwaukee, W1 53204-2496 USA, Tel: (1) 414.382.2000, Fax: (1) 414.382.4444
Europe/Middle East/Africa: Rockwell Automation, Vorstlaan/Boulevard du Souverain 36, 1170 Brussels, Belgium, Tel: (32) 2 663 0600, Fax: (32) 2 663 0640
Asia Pacific: Rockwell Automation, Level 14, Core F, Cyberport 3, 100 Cyberport Road, Hong Kong, Tel: (852) 2887 4788, Fax: (852) 2508 1846

U.S. Allen-Bradley Drives Technical Support

Tel: (1) 262.512.8176, Fax: (1) 262.512.2222, Email: support@drives.ra.rockwell.com, Online: www.ab.com/support/abdrives

Publication 22F-QS001D-MU-P — December 2008
Supersedes 22F-QS001C-MU-P - April 2008

Copyright © 2008 Rockwell Automation, Inc. All rights reserved.



LISTEN.

FRN 2.xx
Inicio Rapido

FRN 2.xx
Inicio Rapido

5011656403-4M03

) Powe

C I3[

=
(20|

Allen-Bradley,

)]

Estructura |120 VCA 240 VCA 240 VCA 480 VCA
Carcaca monofasi monofasi trifasi trifasi
120 Vca 240 Vca 240 Vca 480 Vca
1fase 1fase 3fases 3fases
A 0.2 (0.25) 0.2 (0.25) 0.2 (0.25) 0.4(0.5)
0.4(0.5) 0.4(0.5) 0.4(0.5) 0.75(1.0)
0.75(1.0) 0.75(1.0) 1.5(2.0)
1.5(2.0)
B 0.75(1.0) 1.5(2.0) 22(3.0) 22(3.0)
1.1(1.5) 22(3.0) 37(5.0) 37(5.0)
C — — 55(75) 55(7.5)
75(10.0) 7.5(10.0)
11.0(15.0)
@
Estructura Dimensiones Peso de envio
Carcaca Dimensdes Peso de embarque
A a |72.0(2.83) g |52(0.20) 1.6(3.5)
b 159.0(2.32) h |—
¢ |174.0(6.85 |i |136.0(5.35)
d [151.6(597) |[j [90.9(3.58)
e |@54(021) |k |81.3(3.20)
f |@54(0.21)
B a |100(3.94) g |5.2(0.20) 2.1(4.6)
b 89.0(3.50) h 105(0.02)
c |1740(6.85) |i [136.0(5.35)
d |163.5(6.44) |j |90.9(3.58)
e |@54(021) |k |81.3(3.20)
f |@5.4(0.21)
C a |130.0(5.12) |g |6.0(0.24) 4.8(10.6)
b [116.0(457) |h |1.0(0.04)
¢ |260.0(10.24) |i |180.0(7.09)
d [2475(9.74) |j [128.7(5.07)
e |@55(022) |k |—
f |@55(0.22)

Consulte a Etapa 1

Vea el Paso 1
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El objeto mas cercano que puede
obstruir el flujo de aire a través del
disipador térmico y el chasis

Objetos mais préximos que podem
obstruir o fluxo de ar pelo dissipador

de calor e pelo rack do inversor

Flujo de aire

Fluxo de ar
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: 76.2 mm (3.0 in.)
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Desconexion de circuito derivado requerido
Circuito de desconex&o requerido

)/

Dispositivo protector de circuito

derivado

Dispositivo de protegdo do circuito
de desconexao

00

RL1 §/L2 TA3 P1*

®
®

** Estructura C solamente
** Somente carcaga C

@

Terminal de tierra/tierra fisica de

proteccién

Terminal de terra/Terra de protegéo

BR+™
U1 VT2 W3 DC+ BR-

DC- )

®

Cableado tipico de
surtidor (SRC)
Fiagao de estagao fonte
da mensagem tipica

)

[ |_Stoj

Cableado tipico de
drenador (SNK)
Fiagao de SNK
tipica

Portugués

Esta guia de inicio rapido le serviré para la instalacion basica, el cableado y la configuracién de
los pardmetros basicos del variador de CA de frecuencia ajustable PowerFlex 4M. Después de
realizar estas tareas, usted podrd arrancar el motor, verificar el sentido de rotacién y controlar la
velocidad mediante el teclado y potenciémetro integrados. La informacién proporcionada
no reemplaza el manual del usuario y esta dirigida sélo al personal calificado a cargo
de realizar el mantenimiento del variador.

Este documento no proporciona instrucciones sobre conformidad CE, descargas electrostéticas
(ESD), conexidn a tierra, blindajes o E/S de control. Consulte el documento PowerFlex 4M User
Manual, publicacién 22F-UM001. .. en www.rockwellautomation.com/literature.

A Precauciones generales

ATENCION: Usted debe entender los peligros de choque, las practicas de seguridad, los
c6digos eléctricos y la maquinaria asociada para planificar o implementar la instalacién, la
puesta en marcha y el mantenimiento de este variador. El incumplimiento de estas indicaciones
puede resultar en lesiones personales y/o dafio al equipo.

ATENCION: El variador contiene condensadores de alto voltaje, los cuales demoran algtn
tiempo en descargarse después de desconectarse el suministro eléctrico. Antes de trabajar en
el variador, asegtrese de que la alimentacion principal se ha desconectado de las entradas de
linea [R, S, T(L1, L2, L3)]. Espere tres minutos para que se descarguen los condensadores hasta
niveles de voltaje inocuos. El no observar estas indicaciones puede resultar en lesiones
personales o la muerte. Los indicadores LED apagados no constituyen una indicacion de que los
condensadores se hayan descargado hasta niveles de voltaje inocuos.

ATENCION: Existe el riesgo de dafio al equipo y/o lesiones personales si el parametro
A451[Int. rearme auto] o A433 [Inic al encender] se utilizan en una aplicacién inapropiada.

No utilice esta funcién sin considerar los reglamentos, estandares y cédigos locales, nacionales
e internacionales, asf como las pautas de la industria.

Vea las Tablas @ y @ Las capacidades nominales se proporcionan en kW 'y (hp). Las
dimensiones se proporcionan en milimetros y (pulgadas). Los pesos se indican en kilogramos y
(libras). En este documento se utilizan puntos decimales.

*El' montaje en riel DIN es procedente para las estructuras Ay B solamente.

1. Llainstalacién debe cumplir con pautas minimas de espacios libres y temperatura
ambiente. Instale el dispositivo en posicion vertical sobre una superficie vertical lisa con
tornillos o sobre un riel DIN. Vea la Figura (3) la tabla siguiente.

Espacio libre horizontal Temperatura ambiente

entre variadores Minimo Maximo

0 mm o mayor -10°C (14 °F) 40°C (104 °F)
25 mm y mayor -10°C (14 °F) 50 °C (122 °F)

El envolvente del variador tiene clasificacién P20, NEMA/UL Tipo abierto.

2. Esnecesario retirar el puente de MOV a tierra si el variador estd instalado en un sistema
de distribucidn sin conexidn a tierra o con conexion resistiva a tierra. (Figura @)
Importante:  Apriete el tornillo después de retirar el puente.

3. Abra las guardas para los dedos a fin de acceder a los blogues de terminales de
alimentacion eléctrica. (Figura )

Importante:  Para conectar dispositivos remotos a los terminales de control (Figura @)
se requiere la informacién que aparece en el manual del usuario. Las funciones de los
terminales deben configurarse con pardmetros relacionados. Prosiga con el Paso 4 si
desea arrancar el motor usando el teclado integrado.

Conecte los cables de alimentacin eléctrica. (Figura @ y Tabla )
Conecte la carga del motor. Preparese para verificar la correcta rotacion del motor.
Verifique todo el cableado realizado en el Paso 4.

N o o s

Cierre el desconectador del circuito derivado para conectar la alimentacion eléctrica.

171 ]evous
), L[

Conectar la — ‘C/ on /[X&g’g N
alimentacion v
eléctrica

(Parpadea 3 veces)

Si en lugar de ello aparece un cédigo de fallo (Fxxx), vea la seccion Cadigos de fallo en la
siguiente pagina.

8.  Ajuste el potenciémetro de velocidad segin su aplicacion.

9.  Presione el botén @ de arranque y verifique que la rotacién del motor sea la
correcta. (Tabla )

10. Presione el boton @ de paro. Desconecte la alimentacién eléctrica.

11. Consulte el manual del usuario para cablear el blogue de terminales de E/S de control o
para programar pardmetros a fin de obtener la funcionalidad deseada. Vea la siguiente
pégina para programar los pardmetros del grupo de programacion bésica.

Terminal Descripcion

R/L1, S/L2 Entrada monofésica

R/L1, S/L2, T/L3 Entrada trifasica

P1, P2 Conexién de inductor de bus de CC™"

um Al Motor U/T1 Conmute cualquier

V/T2 Al Motor V/T2 ( par de conductores
1 (e del motor para

W/T3 Al Motor W/T3 ." c cambiar el sentido

—— de avance.

DC+, DC- Conexion de bus de CC?

BR+, BR- Conexi6n de resistencia de freno dinamicol”

@) Conexidn a tierra de seguridad - PE

(" Para la estructura C solamente [Capacidades nominales de 5.5 kW (7.5 hp) y superiores]
@ Nose aplica a los variadores de 120 V, monofésicos.

Este guia de inicio rdpido o orientara com relagdo a instalagéo basica, fiagdo e configuragdes
bésicas de parametros do Inversor PowerFlex 4M. Depois de concluir estas tarefas, vocé podera
iniciar o motor, verificar a diregdo de rotacdo e a velocidade de controle usando o teclado e 0
potenciémetro integrados. As informacdes fornecidas nao substituem o Manual do
Usuario e se destinam somente a pessoas com experiéncia e qualificacao para
servigos com inversor.

Este documento néo fornece instrugdes para aterramento, blindagem, E/S de controle, descarga
eletrostatica e conformidade de CE. Consulte o Manual do Usuério do PowerFlex 4M, Publicacao

22F-QS001A-MU-P... em www.rockwellautomation.com/literature.

A Precaucdes gerais

ATENCAO: E necessério conhecer os perigos de choque, as préticas de seguranga, os cddigos
elétricos e as maquinas associadas para planejar ou implementar a instalacdo, a inicializagao e
a manutencdo deste inversor. A falha no cumprimento dessas regras pode resultar em
ferimentos pessoais e/ou dano ao equipamento.

ATENCAO: O inversor contém capacitores de alta tensdo que demoram para descarregar apés
a remogdo da fonte de alimentagao principal. Antes de trabalhar no inversor, ndo se esquega de
isolar a fonte de alimentagdo principal das entradas de linha [R, S, T (L1, L2, L3)]. Aguarde trés
minutos para que 0s capacitores descarreguem até atingir niveis de tensdo seguros. Se isto ndo
for observado, poderéa ocorrer ferimentos pessoais ou morte. Tela de LEDs escurecidos ndo sao
indicacdo de que os capacitores descarregaram para niveis de tensao seguros.

ATENCAO: Poderdo ocorrer danos no equipamento e/ou lesdo pessoal se o pardmetro A451
[Tent ReinAut] ou A433 [Partida energ.] for utilizado em uma aplicagdo indevida. N&o use essa
fungdo sem levar em consideragdo os cdigos, padrdes e regulamentos locais, nacionais e
internacionais, ou as diretrizes da inddstria.

Consulte as tabelas ® e @ As taxas estdo em kW e (HP). As dimensGes estdo em
milimetros e (polegadas). Os pesos estdo em quilogramas e (libras). Este documento contém
notagdes decimais.

*A montagem de trilho DIN s6 € aplicével as carcagas A e B.

1. Alinstalagdo deve estar em conformidade com os espagos minimos e a temperatura
ambiente. Monte em uma superficie plana vertical com parafusos em um trilho DIN.
Consulte a figura e a tabela a seguir

Espaco horizontal entre os Temperatura ambiente

inversores Minimo Maximo

0 mm e maior -10°C (14 °F) 40 °C (104 °F)
25 mm e maior -10°C (14 °F) 50 °C (122 °F)

0 gabinete do inversor é classificado como IP20, NEMA/UL do tipo aberto.

2. 0 MOV para o jumper de terra deve ser removido, se o inversor estiver instalado em um
subsolo ou em um sistema de distribuicdo com aterramento resistivo. (Figura @)
Importante:  Aperte o parafuso depois da remog&o do jumper.

3. Abraas protegdes dos dedos para acessar o borne de alimentac&o. (Figura @)

Importante:  Conexdo dos dispositivos remotos nos terminais de controle (Figura @)
requer informagdes do Manual do Usuério. As fungdes do terminal devem ser configuradas
com parametros relacionados. Proceda para a Etapa 4, caso deseje iniciar o motor usando
o teclado integrado.

Conecte os fios de alimentagdo. (Figura @ e Tabela )
Conecte a carga do motor. Prepare-se para verificar a rotagdo correta do motor.
Verifique toda a fiagdo realizada na Etapa 4.

N e s s

Feche a desconexdo do circuito para aplicar alimentagao.

Aplicar ali- — d L’—I’ ,’j Jemr —

mentacao
¢ (Pisca 3 vezes)

Se um cddigo de falha (Fxxx) for exibido, consulte a secdo Cddigos de Falha, na préxima
pégina.

8.  Ajuste o potenciémetro da velocidade de acordo com sua aplicagao.
9. Pressione a partida @ e verifique se a rotagdo do motor estd correta. (Tabela l

10. Pressione Parar @ Desconecte a alimentagdo.

11.  Consulte o Manual do Usudrio para obter informagdes sobre o bloco de terminal de E/S de
controle de fios e obter a funcionalidade desejada. Consulte a proxima pégina para
programar os parametros de grupo do Programa Basico.

Terminal Descricao

R/L1, S/L2 Entrada da 1 fase

R/L1, S/L2, T/L3 Entrada de 3 fases

P1,P2 Conexdo do indutor de barramento CC™

um Para o Motor U/T1 ]

2 Fra o Voo 17 s i

W/T3 Para o Motor W/T3 motor para alterara
diregdo para frente.

DC+, DC- Conex@o do barramento de CC?

BR+, BR- Conexéo do resistor de frenagem dinamica'”)

[©) PE de terra de seguranca

" Somente para a carcaga C [capacidade de 5,5 kW (7,5 HP) e maiores]
@ Nao aplicével a inversores de 120V, 1 fase.

" W Start/Run FWD @ o
W D?r(.ecnon/Run REV
%7 04 D!g!ta\ Common
05 D?gfta\ Input 1 —

0% Digital Input 2 _—
+24V DC
+10V DC ~
13 0-10V In } !
[ Analog Common I

~~~~~~~~ s Rockwell
ALLEN-BRADLEY o ROCKWELL SOFTWARE A“'I'omailon

SNK SRC

—o ¢
—o <
—o <
— o

Relay N.O. Rl

Relay Common R2
Relay N.C.




1) [2] YR Y, Guia de inicio rapido (continuacion) Espaiiol | Quick Start (continued) Portugués
'RUNO ’_' OvoLTy| /. . .
- LI, LS B Teclado integrado Teclado integrado
.'éf%w‘ 'ané] N° Indicador LED N°. LED
"""""""" Estado de marcha/sentido (rojo) Status Operagdo/Direcdo (Vermelho)
@ 0 Nota: Parpadeante significa que el variador ha recibido la orden de cambiar de o Observagdo: intermitente significa que ele foi comandado para mudar a diregdo.
sentido. Indica el sentido actual del motor mientras desacelera hasta velocidad 0. Indica a direg@o do motor real enquanto desacelera para zero.
2 Pantalla alfanumérica (rojo) [2) Tela alfanumérica (Vermelho)
@ [3) Unidades mostradas (rojo) [3) Telas (Vermelho)
4 Estado del programa (rojo) [4) Status do programa (Vermelho)
[5) Estado de fallo (rojo) ® Status de falha (Vermelho)
@ Estado del potenciémetro de velocidad (verde) @ Status do potenciémetro de velocidade (Verde)
(7 Estado de la tecla de arranque (verde) [7) Status da tecla de partida (Verde)
Para navegar por los grupos de parametros
A Tecl N Tecl N
Para navegar em grupos de parametro Tecla Nombre Tecla Nombrt]z . ecla ome ecla umew .
Escape — Potenciémetro de velocidad Escape — Potencidmetro de velocidade
LI
( ( 0
©) 7 Mo X ij R
® HERTZ
Selecci6 A Selecionar Ligar
N eleccion ® rranque @ g
Flecha hacia arriba Retroceso Seta para cima Reverter
v < @ < =)
y Flecha hacia abajo Paro Seta para baixo Parar
o D>
© HERTZ - —
Introducir Digitar
@ o b|en®
o Grupo de visualiza- A HFA F A Lol
SN cion (versolamente) | Parametros del grupo de programacion bhasica Parametros do grupo de programas hasicos
Exibir grupo
(Somente exibigéo) @ = Detenga el variador antes de cambiar el valor de este pardmetro. @ = Parar o inversor antes de mudar o valor deste parametro.
@ N.° [Parametro Min./max. Pantalla /opciones |Opcion N°.  [Pardmetro Min/Max Tela/Opcodes Padréao
pr_edt;ter- P101 |[Volts NP Motor] 20/Tens@o nominal do 1 Vca Baseado
vours Grupo de progra- _ _ minada © inversor nas
HE macion basica Pg [Volt placa motor] ggé\ggg?le nominal del 1VCA lBaasado en Definir como a tensao nominal da placa de identificacéo do motor. gzysledc(;ﬁcag
Grupo de progra- h
mas bésicos Se establece en el valor de voltaje nominal indicado en la placa del capacidad Inversor
fabricante del motor. ngla'gglrdel P102 [[Hertz NP Motor]  [10/400 Hz [1Hz 60 Hz
— ([T | o9 e o
) Grupo de bloques © |Se establece en el valor de frecuencia nominal indicado en la placa del nbmina\) ‘ ! nas
’, g ¢ do terminales fabricante del motor Definir como a corrente de motor méxima permitida especifica
© HERTZ . ~
Grupo do bloco de P103 [[Intens SC Motor] 0.0/(amperaje nominal del [0,1 A Basado en P ges do
terminal variador x 2) la inversor
Se establece en la méxima corriente permisible del motor. rcf)rr)naicnlglagel P104 |[Freq minimal ‘&0/400,0 Hz ‘0,1 Hz 0.0 Hz
v @ variador Define a freqiiéncia mais baixa que o inversor produzird continuamente
P Grupo de P04 [IFrecuencia Min]  [0.0/400,0 Hz 0.1 Hz 0.0 Hz P105 ([Freq maxima] [0/400 Hz |1 Hz 60 Hz
/ -I' ,’-’l / 55@&3 «——— comunicaciones Establece la minima frecuencia de salida continua del variador. © |Define a freqiigncia mais alta que o inversor produzira continuamente
. fg;ﬂ?,i‘lz@éo PI05 [IFrecuencia Max]  [0/400 Hz [THe 801z P106 |[Fonte partida] [0/5 0="Teclado”" 0
@ © |Establece la méaxima frecuencia de salida del variador. ©  [Define o esquema de controle usado pra niciar o ; - g 282
v @ P106 |[Fuente Arranque] ‘0/5 0 = “Keypad"! 0 anersor. . . |3="SensNiv 2"
@ ” 1 = "Tres Hilos” Quando ativo, a tecla Reverter também fica ativa, |4 = “Alta vel 2f"
@ Establece el esquema de control utilizado para 2 - "Dos Hilos” a menos que desabilitada por Ad34 5~ “Porta Comun”
’ vours Grupo de progra- poner en marcha el variador. 3= “Sens Niv 2-W" - ]
I_/ T 1 1|35, g——— macin avanzada ' Cuando esté activo, la tecla Retroceso también |4 = “Alt Vel 2-W" P107- [[Modo paradal ) o7 ? - ,,ggams‘;acgﬂ 0
Grupo de progra- esté activa a menos que haya sido inhabilitada por |5 = “Puerto Com” Modo de parada ativo para todas as fontes de 2 = "Fren CC, CF"!
mas avangados A434 [Reverse Disable]. (pTarad_a [;ll.dexl.:_:/tsealza)do, operagdo para f(r?nte_ I de |3 = "AutoFrCC CcF1
— 7 erminal de , operacdo reversa (Terminal de [} ~ . pad
P107 |IModo de Paro] o7 [1] - ”gampt EE A 0 E/S 03), porta RS485], exceto como observado g: ,,Eamgﬁ‘
Modo de paro activo para todas las fuentes de paro |, ;"Fr?jwso o cpt abaixo. : ;"Fr?a?wsagem e
[por ej., teclado, marcha de avance (terminal de E/S 3 - "DCBrkAuto CF"! Importante: O terminal de E/S 01 sempre 6 uma |7 = “Auto Fren 00"
. z : 02), marcha en retroceso (terminal de £/S 03) 4="R [ parada por inércia, exceto quando P106 é definido
Para cambiar el valor de un parametro (ejemplo) puerto RS485] excepto segin se indica a il oomo controle por 3 fios", Quiando em controle por
continuacion. = P ) Py
a 6 = "Freno CC" trés fios, o terminal de E/S 01 é controlado por P107
Para mudar um valor de Pal‘amEtl‘O (Exemp|0) Importante: El terminal de E/S 01 es siempre una |7 = “FrenAutCC” 1A parada da entrada também apaga a falha ativa
entrada de paro por inercia excepto cuando P106 o — -
esta establecido para control de 3 hilos ( "3-Wire"). P108 |[Refer. veloc] ‘0/5 ?: "EOT Ilnversor" 0
En el control de tres hilos, el terminal de E/S 01 ; anci ; = "rreglinterna
P ’_’ j - vous esté controlado por P107 E]?/gpfoﬁ fonte de referéncia de velocidade do 2-"Ent. 010V"
o reT "la entrada de paro también borra el fallo activo. [31 - EpgqiéUE%Anf
ey P108 |[Referencia Veloc] ‘0/5 0="Pot. Var" 0 5 = "Porta Comun”
) Establece la fuente de referencia de velocidad para ; iﬂErec(lJn%%r\?sa Importante: Quando i201 ou t202 for definido como opgéo 2, 4, 5, 6, 13
o bien el variador. = EntQ- . ou 14 e a entrada digital for ativa, 1201 ou t202 substituiré a referéncia de
ou 3="Ent4-20 mA velocidade comandada por este pardmetro. Consulte o Capitulo 1 do
é z ELEeC n%r%%e#'” Manual do Usudrio do PowerFlex 4M para obter detalhes.
o I l f%ms Siguiente parametro Importante: Cuando i201 o t202 est4 configurado en la opcin 2, 4, 5, 6, P109 [Tempo acelerac 1] ‘0'9/600'0 s ‘0'1 s 100s
— h U caws P praximo parametro 136 14, y la entrada digital esté activa, t201 o t202 anularé la referencia Define a taxa de aceleragéo de todos os aumentos de velocidade.
© HERTZ @ de velocidad especificada por este parametro. Consulte el Capitulo 1 del P110 |[Tempo desacele 1] ‘041/500 0s ‘U Ts 100s
PROGRAM  FAULT - documento PowerFlex 4M User Manual para obtener detalles. . ~' o . '
O O o bien § Define a taxa de desaceleragdo para todas as diminuicdes de velocidade
P109 [[Tiempo acel. 1] |0.0/600.0 Seg. [0.1 Seg. 10,0 Seg. 5717 et sobrec Mow |07 = Dasaivads 1o
Establece la tasa de aceleracion para todos los aumentos de velocidad. 1 : “Ativado”
@ P110 |[Tiempo decel. 1] ‘0,1/600,0 Secs ‘0.1 Secs 10.0 Secs - . - - )
. » ) ) Habilita/desabilita a fungdo Retengdo de sobrecarga do motor
. o i Establece el régimen de desaceleracidn para todas las reducciones de velocidad P112 |Restaurar defaults] [0/1 0= Esmdomatve” o
wvours Editar siguiente pardmetro | 51337 1RerSE Motor] 0/ 0= “Inhabilitado” |0 -
e Editar proximo parametro e @ = “Restaurar
=== 1 = "Habilitado defaults”
O O Habilita/inhabilita la funcién de retencidn de sobrecarga del motor Redefine todos os valores de parametro aos
P112 |[Restab. a predet] 0/1 0="ldle State” 0 padrdes de fabrica.
© = "Reset Defaults”
% Resets all parameter values to factory defaults. L.
’j ? e vous Cadigos de falha
o AMPS
L ) LJowem # Presione Sel para Codlgos de fallo C £ o indicador de falha.
""°3""" AT moverse de un digito a — I
otro }— es el designador de fallo. Para remover uma condicdo de falha, pressione Parar @ , desligue e ligue a alimentagdo ou
defina A450 como 1 ou 2. Para obter detalhes sobre cddigos de falha, consulte o Manual do Usudrio.
% Pressionar Definir Para borrar un fallo, pulse la tecla de paro , apague y encienda la alimentacion eléctrica o
- para mover de digito para establezca A450 en 1 6 2. Para obtener detalles sobre los cédigos de fallo, remitase al manual N°.  |Falha N°.  |Falha |
7 3 {772 vours digito def usuario. F2 Ent. Auxiliar!"! F40  |Fase W p/ Terra
C L/ | ez - 0 F3 Perda poténcia F41 CurtoFase UV
PROGRAM FAULT N. Fallo N. Fallo —
F4  |Subtensao(” F42  |CurtoFase UW
F2 Entrada auxiliar'"! F40  |Fase W a tierra )
F3 |Perdidaalim F4T |Fase UV corto Eg 'f/‘l’bretinsa"d - Eig E“TUFZ“;WIV
F4 Baja Tension(") F42  |Fase UW corto : s TJW ravaMo o ; SaLam esé\i/l\lla)
F5 Sobretension(” F43 Fase VW corto F7 Sobrecarga o ot.om Fei Sobrcorlr
o vours F6  |Motor parado™ F48  [Param. predet. F8 0 retem}fwlssm FG 0Drec Tversor.
3525151 F7  [Sobrecarga Motor'" F63  [Sobrcorr. SW" 12 |Sobrcorr 70 |Unidade poténcia
) Sobrtmp. Rad™ F64  |Sobrorg. variad. F13  |Falha dg aterramento F71 Perda Rede
F12|Sobrecorr. AW F70Unidad pot. ?3 le”t TJS'”AT‘“ ?1 E‘;’dak de comun.
F13  |Fallo tiera 71 |Pérd. Adpt. Red F38 Fase g o Te”a F}gg - ;C Sll”“ pg’as”‘
F33 Int. rearme auto F81 Pérdida comun. 39 ase V p/ Tera alha placa £/
F38 Fase U a tierra F100  |Sum verf. pardm.
A F39 Fase V a tierra F122 | Flltarjeta E/S (1" Redefinigo automatica/Execugdo do tipo de falha. Configurar com parametros A451 e A452.
® VOLTS
— 1 |¢ henrz
PROGRAM FAULT 1" Fallo de tipo autorestablecimiento/marcha. Realice la configuracion con los parémetros A451y A452.

@ UL508C 0 c € EMC Dlrectlve 89/336/EEC LV Dir. 73/23/EEC
CSA 22 2
us EMC: EN 61800 3
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Taille 120V c.a. 240V c.a. 240V c.a. 480V c.a.
Telaio monophasé |monophasé |triphasé triphasé
120V CA 240V CA 240V CA 480V CA
monofase monofase trifase trifase
A 0.2(0.25) 0.2(0.25) 0.2 (0.25) 0.4(0.5)
0.4(0.5) 0.4(0.5) 0.4(0.5) 0.75(1.0)
0.75(1.0) 0.75(1.0) 1.5(2.0)
15(2.0)
B 0.75(1.0) 1.5(2.0) 2.2(3.0) 2.2(3.0)
1.1(1.5) 2.2(3.0) 3.7(5.0) 3.7(5.0)
C — — 5.5(7.5) 5.5(7.5)
7.5(10.0) 7.5(10.0)
11.0(15.0)
@
Taille Dimensions Poids a I'expédition
Telaio Dimensioni Peso di spedizione
A a [72.0(2.83) g [5.2(0.20) 1.6 (3.5)
b |59.0(2.32) h |—
¢ |174.0(6.85) |i |136.0(5.35)
d [151.6(5.97) |j |90.9(3.58)
e [©54(021) |k |81.3(3.20)
f |9 54(021)
B a [100(3.94) g |52(0.20) 2.1(4.6)
b |89.0(3.50) h 05(0.02)
¢ |174.0(6.85) |i |136.0(5.35)
d [1635(6.44) |j [90.9(3.58)
e |D54(021) |k [81.3(3.20)
f | 54(0.21)
C a [130.0(512) |g |6.0(0.24) 4.8(10.6)
b [116.0(457) |h [1.0(0.04)
C |260.0(10.24) |i [180.0(7.09)
d |2475(9.74) |j [128.7(5.07)
e 955022 |k |—
f | 55(0.22)

@ Voir étape 1
Vedere il punto 1
' ‘ 25 mm (1.0 in.)
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Objet le plus proche risquant de géner
la circulation d'air dans le radiateur et le
chéssis du variateur

L'oggetto piui vicino che puo ostruire il
flusso d'aria attraverso il dissipatore e lo
chassis dell'inverter
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@ Sectionneur du circuit de dérivation requis
Sezionatore circuito di diramazione richiesto

Dispositif de protection du circuit
de dérivation
Dispositivo di protezione circuito
di diramazione
1 1 1
m @ ﬂ sz T3 P1* P2 @ d

|
Borne de mise a la terre / Terre protectrice (PE)
Morsetto di terra / Terra di protezione

BR+
umt, VT2 W13 DC+ BR-* DC- €]
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Moteur

** Taille C uniquement
Motore

** Solo telaio C

Cablage SRC Cablage SNK
(PNP) type  (NPN) type
@ Cablaggio Cablaggio
Sto (1) SRC tipico  SNK tipico

" W Start/Run FWD @ o

W D?r(.ecnon/Run REV
%7 04 D!g!ta\ Common
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0% Digital Input 2 _—

SNK SRC
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Relay N.O. R ! [ Analog Common I
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Relay Common [ 7> | EJ 5 ].420mAIn
RelayN.C. 2 S ——1 RS485 Shield
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Ce Guide de mise en route présente les étapes de base nécessaires a I'installation, au cablage
et a la programmation des parametres de base du variateur de vitesse c.a. PowerFlex 4M. Une
fois ces taches accomplies, vous serez en mesure de démarrer le moteur, d'en vérifier le sens de
rotation et d'en controler la vitesse a |'aide du clavier intégré et du potentiométre. Les
informations fournies ne remplacent pas le manuel utilisateur et s'adressent
uniquement au personnel qualifié pour la maintenance des variateurs.

Ce document ne donne aucune instruction quant a la mise a la terre, au blindage, aux E/S de
commande, aux décharges électrostatiques ou a la conformité CE. Consultez le Manuel
Utilisateur du PowerFlex 4M, publication 22F-UMO001.. ., ou Internet a |'adresse
www.rockwellautomation.com/literature.

A Précautions générales

ATTENTION : vous devez avoir connaissance des dangers d'électrocution, des consignes de
sécurité, des normes électriques en vigueur et des matériels connexes pour procéder a
I'installation, la mise en route et la maintenance de ce variateur. En cas de non-respect de ces
consignes, vous risquez de vous blesser ou de détériorer le variateur.

ATTENTION : |e variateur contient des condensateurs a haute tension dont le déchargement
prend un certain temps apres la coupure de I'alimentation secteur. Avant d'intervenir sur le
variateur, verrouillez |'isolation entre le secteur et les entrées d'alimentation [R, S, T (L1, L2,
L.3)]. Attendez trois minutes que les condensateurs se déchargent et atteignent des niveaux de
tension non dangereux. L'inobservation de cette procédure peut engendrer des blessures
graves, voire mortelles. Des voyants éteints n'indiquent pas que les condensateurs sont
déchargés et ont atteint des niveaux de tension non dangereux.

ATTENTION : |'utilisation des parametres A451 [Essai Dém Auto] ou A433 [Démarr. Mise S/T]
dans une application inadaptée risque de détériorer I'équipement ou d'occasionner des
blessures corporelles. Ne pas utiliser cette fonction sans avoir pris en considération les lois
locales, nationales et internationales en vigueur, de méme que les normes, réglementations ou
recommandations en vigueur dans I'industrie.

Voir les tableaux @ et @ Les tensions sont indiquées en kW et en (CV). Les dimensions
sont indiquées en millimétres et en (pouces). Les poids sont indiqués en kilogrammes et en
(livres). Ce document utilise des virgules en tant que signe décimal.

*Le montage sur rail DIN est réservé aux tailles A et B.

1. L'installation doit étre effectuée dans le respect des dégagements minimum et des
températures ambiantes indiqués. Montez le variateur sur une surface verticale plane a
I'aide de vis ou d'un rail DIN. Voir la figure (3) et le tableau ci-dessous.

Dégagement horizontal Température ambiante

entre les variateurs Minimale Maximale

0 mm ou plus -10°C (14 °F) 40°C (104 °F)
25 mm et plus -10°C (14 °F) 50 °C (122 °F)

Le coffret du variateur est classé IP20, NEMA/UL type ouvert.

2. \Veillez aretirer le cavalier de mise a la terre du MOV en cas d'installation du variateur sur
un systeme de distribution sans mise a la terre ou a neutre impédant (figure @)
Important:  serrez la vis apres avoir retiré le cavalier.

3. Ouvrez les caches de protection pour accéder aux borniers de puissance (figure @i

Important:  Pour raccorder des équipements décentralisés au bornier de commande

(figure @ ), reportez-vous au manuel utilisateur. La fonction des bornes doit &tre
configurée en fonction des parametres correspondants. Passez a |'étape 4 si vous
souhaitez démarrer le moteur par le clavier intégré.

Connectez les cables d'alimentation (figure @ et tableau }.

Vérifiez tous les cablages effectués a I'étape 4.

N o o &

Fermez le sectionneur du circuit de dérivation pour mettre le variateur sous tension.

Mise sous — ‘,:/ oo /[EE‘ES _>‘ 0 s
tension i v
(Clignote 3 fois)

Si un code de défaut (Fxxx) apparait, reportez-vous a la section « Codes de défaut », page
suivante.

8. Réglez le potentiometre de vitesse en fonction de votre application.

9. Appuyez sur le bouton Marche ® et vérifiez si le sens de rotation du moteur est

correct (tableau ).

10. Appuyez sur le bouton Arrét @ Coupez I'alimentation.

11. Reportez-vous au manuel utilisateur pour le cablage des bornes d'E/S de commande ou la
programmation des parametres, afin d'obtenir la fonctionnalité escomptée. Voir page
suivante pour la programmation du groupe de parametres de base.

Connectez la charge du moteur. Préparez-vous a vérifier si le moteur tourne dans le bon sens.

Borne Description

R/L1, S/L2 Entrée monophasée

R/L1, /L2, T/L3 Entrée triphasée

P1,P2 Connexion de la self du bus c.c.”

um Vers le moteur U/T1

V/T2 Vers le moteur V/T2 ggﬁ(rsfﬁzs |‘mugtgﬁf

W/T3 Vers le moteur W/T3 pour changer le
sens de rotation.

DC+, DC- Connexion du bus c.c.?

BR+, BR- Connexion de la résistance de freinage dynamiquel”

@) Terre protectrice (PE)

M Pour la taille C uniquement [5,5 kW (7,5 CV) et plus]
2 Non applicable aux variateurs 120 V, monophasé

Questa Guida rapida illustra le procedure per I'installazione, il cablaggio e I'impostazione di
base dei parametri dell'inverter a frequenza variabile PowerFlex 4M. Una volta completate
queste operazioni, sara possibile awviare il motore, verificare il senso di rotazione e controllare
la velocita mediante il tastierino integrato e il potenziometro. Le informazioni fornite qui non
sostituiscono il Manuale dell'utente e si considerano rivolte esclusivamente al
personale di servizio qualificato addetto agli inverter.

Questo documento non fornisce istruzioni relative a messa a terra, schermi, 1/0 di controllo,
scariche elettrostatiche o conformita CE. Fare riferimento al Manuale dell'utente dell'inverter
PowerFlex 4M, pubblicazione 22F-UMO001... oppure consultare
www.rockwellautomation.com/literature.

A Precauzioni generali

ATTENZIONE: per l'installazione, I'avvio e la manutenzione di questo inverter, & necessario
essere consapevoli dei rischi di scosse elettriche e conoscere le pratiche di sicurezza, le
normative e le apparecchiature ad esso associate. La mancata ottemperanza puo causare
lesioni al personale e/o danni alle apparecchiature.

ATTENZIONE: I'inverter contiene condensatori ad alta tensione che si scaricano lentamente
dopo la rimozione dall'alimentazione di rete. Prima di intervenire sull'inverter, accertarsi che
|"alimentazione di rete sia isolata dagli ingressi di linea [R, S, T (L1, L2, L3)]. Attendere tre minuti
affinché i condensatori si scarichino per garantire livelli di tensione sicuri. La mancata
osservanza di questa precauzione puo causare gravi lesioni o decesso. Le spie LED spente sul
display non indicano che i condensatori si sono scaricati ad un livello di tensione sicuro.

ATTENZIONE: se il parametro A451 [Tent riavvio aut] o A433 [Awvio all'acc.], viene utilizzato in
un'applicazione inadeguata, potrebbero derivarne danni alle apparecchiature e/o lesioni a
persone. Non usare questa funzione senza considerare codici, standard, normative o direttive
del settore, siano esse locali, nazionali ed internazionali.

Vedere le tabelle @ 5,@- Le potenze nominali sono espresse in kW e (HP). Le dimensioni
sono in millimetri e (pollici). | pesi sono espressi in chilogrammi e (libbre). In questo documento
viene utilizzato il punto come separatore decimale.

*II montaggio su guida DIN & applicabile solo ai telai A e B.

1. L'installazione deve essere conforme ai requisiti minimi di distanza per la ventilazione e la
temperatura ambiente. Montare diritto su una superficie verticale piana mediante viti o
guida DIN. Vedere la figura (3) e la tabella seguente

Distanza orizzontale tra gli Temperatura ambiente
inverter Minima Massima
0 mm e oltre -10°C (14 °F) 40 °C (104 °F)
25 mm e oltre -10°C (14 °F) 50 °C (122 °F)
Custodia con grado di protezione IP20, NEMA/UL Tipo aperto.
2. IIMOV del ponticello di terra deve essere rimosso se I'inverter & installato su un sistema di

distribuzione senza messa a terra 0 con messa a terra resistiva. (Figura @)
Importante:  stringere la vite dopo avere rimosso il ponticello.

3. Peraccedere alle morsettiere di alimentazione, aprire le protezioni per le dita. (Figura @)

Importante:  Per la connessione di inverter remoti ai morsetti di controllo (Figura @l
consultare le informazioni nel Manuale dell'utente. Le funzioni dei morsetti devono essere
configurate con i parametri correlati. Se si desidera avviare il motore mediante il tastierino
integrato, passare al punto 4.

Connettere i cavi di alimentazione. (Figura @ e Tabella ).
Collegare il carico del motore. Prepararsi alla verifica della corretta rotazione del motore.
Controllare il cablaggio eseguito al punto 4.

N e o oa

Per applicare I'alimentazione, chiudere il sezionatore del circuito derivato.

Applicare — | ,5/ /_7 Joss —s 0 ez

otenza
P (Lampeggia 3 volte)

Se viene visualizzato invece un codice di errore (Fxxx), vedere la sezione Codici di errore
nella pagina successiva.

8. Regolare il potenziometro della velocita in base alla propria applicazione.
9. Premere Awio ® e verificare che la rotazione del motore sia corretta. (Tabella )
10. Premere Stop @ Scollegare I'alimentazione.

11. Per cablare la morsettiera /0 di controllo o programmare i parametri per ottenere le
funzionalita desiderate, consultare il Manuale dell'utente. Per programmare i parametri
del gruppo Basic Program vedere la pagina seguente.

Morsetto Descrizione

R/L1, S/L2 Ingresso monofase

R/L1, S/L2, T/L3 Ingresso trifase

P1, P2 Collegamento induttori bus cc

um Al motore U/T1 Commutare due
conduttori del

V/12 Al' motore V/T2 motore per

W/T3 Al motore W/T3 ottenere
I'inversione di
marcia.

DC+, DC- Collegamento bus cc@

BR+, BR- Collegamento resistenza freno dinamico™

[©) Messa a terra di sicurezza — PE

" Solo per telaio C [Potenze nominali di 5.5 kW (7.5 HP) e superiori]
2 Non applicabile a inverter da 120 V, monofase
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Pour naviguer dans les groupes de paramétres
Per navigare tra i gruppi di parametri
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Gruppo display
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Guide de mise en route (suite) Francais

Guida rapida (continua) Italiano

Clavier intégré

Tastierino integrato

=
S

Voyant

LED

Etat Marche/Sens de rotation (rouge)

Remarque : lorsque ce voyant clignote, cela signifie que le variateur a recu |'ordre
de changer le sens de rotation. Indique le sens de rotation réel du moteur pendant
la décélération jusqu'a zéro.

Stato marcia/direzione (rosso)

Nota: il lampeggiamento indica che all'inverter e stato impartito un comando di
cambio di direzione. Indica I'effettiva direzione del motore durante la decelerazione
fino a zero.

Afficheur alphanumérique (rouge)

Display alfanumerico (rosso)

Unités affichées (rouge)

Unita visualizzate (rosso)

Etat Programmation (rouge)

Stato programma (rosso)

Etat Défaut (rouge)

Stato di errore (rosso)

Etat Potentiométre de vitesse (vert)

Stato potenziometro di velocita (verde)

000000 ©

Etat Touche de démarrage (vert)

Stato tasto di awvio (verde)

000000 ©

Touche Nom Touche Nom Tasto Nome Tasto Nome
Echa — Potentiometre de vitesse Escape Potenziometro di velocita
P A F‘ P /“ .‘
(B O N
R R
Sélection @ Marche Selezione @ Awio
@ Fleche Haut @ Inversion @ Freccia su @ Inversione
® Fleche Bas @ Arrét ® Freccia git @ Arresto
Entrée Invio

Groupe Parameétres de base

@ = Arréter le variateur avant de modifier la valeur de ce paramétre.

Parametri gruppo Basic Program

@ = Arrestare I'inverter prima di modificare il valore di questo parametro.

Groupe
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Gruppo program-
mazione di base

] =) 171 1|0 vors ——————— Groupe Borniers
I: l:/ [N 4————— Gruppo morsettiera

Groupe
I~ I J|o vouts ———————p Communications
L _jl L 1|, € Gruppo

comunicazioni

Groupe

/o vors —————p Parameétres évolués
4—— Gruppo

programmazione
avanzata

Pour modifier la valeur d'un paramétre (exemple)
Per modificare il valore di un parametro (esempio)
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Paramétre suivant

vous _______y, .
) 1) 1|Sherm: @ Parametro successivo
PROGRAM FAULT

@) (@]

ou

oppure

G

Modifiez le paramétre suivant

Modifica parametro successivo

% Appuyez sur pour

passer d'un chiffre a
l'autre

% Premere Sel per

ES spostarsi da una cifra
P e Y 3R all'altra
[ j [ o HERTZ

N°  |Parametre Min/Max Affichage / Options |Par défaut N. Parametro |Min/Max Display / Opzioni Default
P101 |[Tens Nom Moteur]  |20/Tension nominale 1Vec. a. Selon la P101 |[Tens targa mot] |20//VOIt nominali inverter |1 VAC In base alla
© vaniateur guwssa.ncte © [Impostare sui volt nominali riportati sulla targhetta dati del motore. potenzal
Réglé en fonction de la tension nominale indiquée sur la plague U vanateur Qom’na ert
signalétique du moteur. eliinverter
P102 |[Fréq Nom Moteur]  |10/400 Hz [T Hz 60 Hz P102 iFreq. nom. mot]  [10/400Hz L 60 Hz
© Réglé en fonction de la fréquence indiquée sur la plague signalétique du © |Impostare sulla frequenza nominale riportata sulla targhetta dati del motore.
moteur. P103 |[Corr sovracc mot] 0.0/(Amp nominali 0.1 Amp In base alla
P103 |(Int Surch Moteur] 0,0/(Courant nominal du (0.1 A Dépend de dell'inverter x 2) Ea?ll.'-a it
variateur x 2) la tension Impostare sulla corrente motore massima consentita. elhinverter
Réglé en fonction du courant moteur admissible max. gan\jflar;?alteeur P104 |[Freq minima] [0.0/400.0 Hz [0.1Hz 0.0Hz
P104 |[Fréquence Mini] ‘0_0/40[]’0 " ‘0.1 Hz 00 Imposta la frequenza minima in uscita dall'inverter in modo continuo
o . o . P105 [[Frequenza max] [0/400 Hz [1He 60 Hz
Définit la fréquence la plus basse qui sera délivrée en continu par le o ) .
variateur. © |[Imposta la frequenza massima in uscita dall'inverter
P105 |[Fréquence Maxi] ‘0/400 Hz ‘1 Hz 60 Hz P106 |[Fonte avvio] |0/5 0= "Tastit_e_rino"1 0
(© |Définit la fréquence la plus élevée qui sera délivrée par le variateur. © Imposta lo schema di controllo utilizzato per avviare 1= “A 3 f!'!”
P TP I'inverter. 2="A2fili
P106 |[Source Démarrage] ‘[]/5 0= "Clavier 0 o o
@ Définit le mode de commande utilisé pour démarrer |1 = "3 Fils” ! Quando attivo, & attivo anche i tasto Reverse, 4 - \Slelns:-g/lef||
le variateur P 2= "9 Fils" a meno che non sia stato disabilitato da A434 = elalsnn
. o ) . 1322 F Dét Niv” [Reverse Disable]. 5= "Porta com.
La touche Inversion est également active sauf si 4= °F Hie Vit" P107 |Modo arresto] |O/7 0= "Rampa, CF'! 0
elle est désactivée par le parametre A434. . B o ! 1 = Inerzia. oF"1
[Désact. Arriere]. = "Port Comm Modalita di arresto attiva per tutte le sorgenti di = nera L
p107 TiViode Aré o7 oA S stop [es. tastierino, marcia avanti (morsetto 1/0 02), |2 = “Freno CC, CF
[Mode Arrét] ‘ / = hampe, Lh marcia inversa (morsetto /0 03), porta RS485] 3 ="FrenAutCC,CF"!
Mode d'arrét actif pour toutes les sources d'arrét ; = ”Em{e I(_;l():r SL eccetto nel caso riportato di seguito. 4 ="Rampa”
[clavier, marche avant (borne 02 des E/S), marche |2 ="rrein (C, ) N . ) 5 = “Inerzia”
arriere (borne 03 des E/S), port RS485], sauf pour |3 = “FrCCAuto,CF"" il morsetto |/0 01 & sempre un INgresso diarresto o "
I'excention indiquée ci-dessous 1-"R p per inerzia, eccetto quando P106 & impostato per il |6 = “Freno CC
P a ’ = hampe ' controllo "a tre cavi". Quando & impostato il 7 ="Freno Aut CC"
Important : la borme 01 des E/S est toujours une |2 = "RUL_JB libre ; controllo a tre cavi, il morsetto I/0 01 & controllato
entrée d'arrét en roue libre, sauf lorsque le = “Freinage CC da P107 [Stop Mode].
parametre P106 est réglé sur la commande « 3 fils ». |7 = “FreinCC Auto” 1 di he | .
En commande 3 fils, la borne 01 des E/S est ingresso di arresto azzera anche |'errore attivo.
commandée par le paramétre P107 [Mode Arrét]. P108 |[Rif velocita] |0/5 0= ”Potﬁ:nziom. 0
1 'entrée Arrét efface également le défaut actif. Imﬁlqsta I'origine del riferimento della velocita Hﬂie,,??éql interna”
P108 [[Réf. Vitesse] 075 0= "Pot Var" 0 sullinverter 2="Ingr 0-10 V"
G 414 : 1="Fréq Interne” 3="Ingr 4-20 mA”
\I/]:rfi!qtléli? source de la référence de vitesse du 9 — "Entr 0-10V" 4 = "Freq prestab”
' 3="Entr 4-20 mA" 5 = "Porta com.”
4= "Freq Preselu Importante: quando i201 o t202 sono impostati sull'opzione 2, 4,5, 6, 13 0
5= "Port Comm P o ; s
- 14 ed & attivo I'ingresso digitale, 201 o t202 sovrascriveranno il riferimento
Important : lorsque le paramétre t201 ou t202 est réglé sur I'option 2, 4, di velocita definito da questo parametro. Consultare il Capitolo 1 del
5,6, 13 ou 14 et si I'entrée digitale est active, t201 ou t202 sera prioritaire Manuale dell'utente di PowerFlex 4M per ulteriori informazioni.
sur la référence de vitesse commandée par ce paraméetre. Pour plus de
détails, reportez-vous au Chapitre 1 du Manuel Utilisateur du P103. |[Tempo a_cceI.H _ |O'U/6_00'0 Sec o ‘0'1_ Sgc ) 100 Sec
PowerFlex 4M. Imposta il tasso di accelerazione per tutti gli incrementi di velocita.
P109 [Memps Accél. 1] [0.0/6000's 01s 100 P110 |Tempo decel. 1 ]0.1/600.0 Sec [0.1Sec 10.0 Sec
Définit la rampe d'accélération pour toutes les augmentations de vitesse. Imposta il tasso di deccelerazione per tutti gli incrementi di velocita.
P110 |[Temps Décél. 1] ‘0_1/5[][],0 S ‘0,1 s 10,0's P111 |[Tratt sovrac mot] 01 0 = "Disabilitato” 0
Définit la rampe de décélération pour toutes les diminutions de vitesse. 1 ="Abilitato”
P111 |[Mém Surchrge Mot] |0/1 0 = "Désactive” 0 Abilita o disabilita la funzione di sovraccarico motore
1 = "Activé” P112 |[Reset a default] 01 0= "Stato a riposo” 0
Active/désactive la fonction de mémorisation de surcharge du moteur. © 1= "Reset default”
P112 |[Valeurs défaut] 0/1 0= "Etat Attente” [0 Riporta i parametri sui valori predefiiti
© 1 ="Réinit valeurs/
défaut”
Rétablit la valeur par défaut de tous les paramétres. Codici di errore
. C Il designatore predefinito
Codes de défaut /

C

h Indicateur de défaut

Pour effacer un défaut, appuyez sur la touche Arrét @ , coupez puis rétablissez
I'alimentation ou réglez le paramétre A450 sur 1 ou 2. Pour de plus amples informations sur les
codes de défaut, reportez-vous au manuel utilisateur.

N°  [Défaut N°  [Défaut |
F2 Entrée Auxiliaire!"! F40  [Phase W a la terre
F3 Perte ligne F41 Phases UV C-Circ

F4 Sous-tension") F42 Phases UW C-Circ
F5 Surtension(!) F43  |Phases VW C-Circ

F6 Moteur bloque’(” F48 Param/Défaut

F7 Surcharge Moteur(" F63 Surintensité élec(’)
F8 Surchauffe radiateur” F64 Surcharge Var

F12 Surintensité Matériel F70 Alimentation

F13 Défaut Terre F71 Perte réseau

F33 Essai Démar Auto F81 Perte Comm.

F38 Phase U a la terre F100  |Checksum parametre
F39 Phase V a la terre F122  |Défaut Carte E/S

M Dpéfaut du type RAZ-Auto/Marche. A configurer avec les parametres A451 et A452.

Per eliminare un errore, premere Stop @ , spegnere e riaccendere 0 impostare A450su102.
Per informazioni sui codici di errore, fare riferimento al Manuale dell'utente.

N.  [Errore N.  [Errore |
F2 Ingresso ausil."! F40  [DafaseW aterra
F3 Perd potenza F41 Cortoc fase UV
F4 Sotto tensione(" F42 Cortoc fase UW
F5 Sopratensione(™ F43 Cortoc fase VW
F6 Motore in stallot") F48 Param a default
F7 Sovracc. motore(”) F63 Sovrac. SW("

F8 Sovrat. dissip.(" F64  [Sovracc inverter
F12 Sovrac. Hardware F70 Unita di pot

F13 Guasto terra F71 Perdita rete

F33 Tent riavvio aut F81 Perdita comunic.
F38  |DafaseU aterra F100  |Checksum param.
F39 Da faseV a terra F122  |Guast scheda I/0

" Errore Auto-Reset/Run. Configurare con i parametri A451 e A452.

EMC Directive 89/336/EEC, LV Dir. 73/23/EEC
LV:  EN50178
EMC: EN 61800-3
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BaugroBe 120V AC 240V AC 240V AC 430 VAC
Frame 1-phasig 1-phasig 3-phasig 3-phasig
120V AC 240V AC 240V AC 480V AC
1-fase 1-fase 3-fasen 3-fasen
A 0,2(0,25) 0,2(0,25) 0,2 (0,25) 0,4(0,5)
0,4(0,5) 04(0,5) 0,4(0,5) 0,75(1,0)
0,75(1,0) 0,75(1,0) 1,5(2,0)
1,5(2,0)
B 0,75(1,0) 15(2,0) 2,2(30) 2,2(3,0)
1,1(1,5) 22(3,0) 37(50) 3,7(5,0)
C — — 5,5(7.5) 55(7,5)
7,5(10,0) 7,5(10,0)
11,0(15,0)
BaugroBe Abmessungen Versandgewicht
Frame Afmetingen Verzendgewicht
A a |72,0(2,83) g |52(0.20) 1,6(3.5)
b 159,0(2,32) h |—
¢ |[1740(6,85 |i |136,0(535)
d |151,6(597) |j |909(3,58)
e |@54(021) |k [813(3.20)
f |@54(021)
B a |100(3,94) g (52(0,.20) 2,1(4,6)
b 189,0(3,50) h 10,5(0,02)
¢ |174,0(6,85) |i |136,0(535)
d [1635(6,44) |j |90,9(3,58)
e |@54(021) |k |81,3(320)
f |@54(021)
C a |130,0(512) |g |6,0(0.24) 4,8(10,6)
b |116,0(4,57) |h |1,0(0,04)
¢ |260,0(10,24) |i |180,0(7,09)
d |2475(9,74) |j |128,7(5,07)
e |@55(022) [k |—
f |@55(022)
@ Siehe Schritt 1
Zie stap 1
’ ‘ 25 mm (1.01in.)
cenes W RWeen®s W

76.2 mm (3.0 in.)

h 4
! !
A : 76.2 mm (3.0 in.)

Nachstes Objekt, das den Luftstrom
durch den Kiihlkérper und das Gehause
des FUs blockieren kénnte

Het dichtstbijzijnde voorwerp dat de
luchtstroom uit de koelplaat en het

PowerFi%:;_
chassis van de drive kan blokkeren

Powerfizx

l eeeee | U eeeee® U

& &J [CEEED)]
: : L 4 76.2mm (3.0in.)
Luftstrom . 2 76.2mm (3.0in.)
Luchtstroom Ff)j © Fﬁn )
PO®D DD D

@ Erforderlicher Lasttrennschalter
Vereiste onderbreker vertakt circuit

) )

055
i |

Erdungsklemme/Schutzerdung
Aansluitblok aarde / veiligheidsaarde

Zweigleistungsschutz
Beschermer vertakt circuit

BR+**
Ut VT2 W/T3_DC+ BR- Dc-J )

® |Gl | §

**Nur BaugroRe C
** Alleen frame C

Typische Typische
SRC-Verdrah- SNK-Verdrah-
@ tung tung
Normale Normale
- Sto (1) SRC-bedradingSNK-bedrading
b )
" - 02 SfaWRun FWD o o
03 Direction/Run REV o
SNK SRC o4 | Digital Common
%7 F Digita\ Input 1 — —
0% Digital Input 2 _— _—
28V ] +24vDC
vl +10V DC ~
! +HOVH 12
! 13 0-10V In }‘
Relay N.O. R ! [ Analog Common I
1 ! 14
Relay Common [ 7> | EJ 5 ].420mAIn
_ RelayNC. [ RREREEEE 75 RS485 Shield

Deutsch

Nederlands

In dieser Kurzanleitung werden die grundlegenden Schritte fiir die Installation, Verdrahtung und
Einrichtung von Grundparametern des Frequenzumrichters PowerFlex 4M beschrieben. Nach
Abschluss dieser Aufgaben kdnnen Sie tiber die integrierte Tastatur und das Potenziometer den
Motor starten, die Drehrichtung prifen und die Drehzahl regeln. Die hierin enthaltenen
Informationen sind kein Ersatz fiir das Benutzerhandbuch und sind nur fiir
qualifiziertes FU-Wartungspersonal vorgesehen.

Dieses Dokument enthélt keine Informationen zu Erdung, Abschirmung, Steuerungs-E/A,
elektrostatischen Entladungen oder Einhaltung der EU-Richtlinien (CE). Weitere Informationen
finden Sie im Benutzerhandbuch des PowerFlex 4M, Publikation 22F-UM001.. ., unter
www.rockwellautomation.com/literature.

A Allgemeine Vorsichtshinweise

ACHTUNG: Bevor Sie mit der Installation, Inbetriebnahme oder Wartung dieses
Frequenzumrichters beginnen oder diese planen, miissen Sie mit den Auswirkungen elektrischer
Schldge, den Sicherheitsmallnahmen, den elektrischen Codes und den zugehdrigen Maschinen
vertraut sein. Zuwiderhandlungen kénnen zu Personen- und/oder Sachschaden fihren.

ACHTUNG: Der FU enthélt Hochspannungskondensatoren, die sich erst nach gewisser Zeit
nach der Trennung vom Netz entladen. Vor Arbeiten am Frequenzumrichter muss sichergestellt
werden, dass die Netzspannung von den Netzanschliissen [R, S, T (L1, L2, L3)] getrennt ist.
Warten Sie drei Minuten, bis die Kondensatoren sich auf eine ungefahrliche Spannung entladen
haben. Nichtbeachtung kann schwere oder todliche Verletzungen zur Folge haben. Eine dunkle
LED-Anzeige bedeutet nicht, dass sich die Kondensatoren auf eine ungefahrliche Spannung
entladen haben.

ACHTUNG: Die sachwidrige Verwendung des Parameters A451 [Auto Rstrt Tries] oder A433
[Start At PowerUp] kann zu Schaden am Gerat und/oder Verletzungen fiihren. Diese Funktionen
sind nur unter Beachtung der lokal, national und international geltenden Gesetze, Standards,
Vorschriften und der in der Industrie geltenden Bestimmungen anzuwenden.

Siehe Tabellen @ und ® Die Nennwerte sind in kW und (HP) angegeben. Abmessungen
sind in mm und (Zoll) angegeben. Gewichte sind in kg und (Pfund) angegeben. In diesem
Dokument werden Kommas als Dezimaltrennzeichen verwendet.

*Die DIN-Schienen-Montage betrifft nur die BaugroRen A und B.

1. Die Installation muss in Ubereinstimmung mit den Mindestabstanden und der
Umgebungstemperatur durchgefiihrt werden. Montieren Sie das Gerét aufrecht an einer
ebenen vertikalen Oberflache mit Schrauben oder an einer DIN-Schiene. Siehe
Abbildung (3) und die folgende Tabelle.

Horizontaler Abstand Umgebungstemperatur

zwischen FUs Minimum Maximum

Ab 0 mm -10°C (14 °F) 40 °C (104 °F)
Ab 25 mm -10°C (14 °F) 50 °C (122 °F)

Das FU-Geh&use entspricht IP20, NEMA/UL-Typ "Offen".
2. Die Briicke MOV/Erde muss entfernt werden, wenn der FU in einem nicht geerdeten oder
widerstandsgeerdeten Verteilungssystem installiert wird. (Abbildung @)
Wichtig:
3. (ffnen Sie die Schutzvorrichtungen, um an die Klemmenbldcke zu gelangen.
(Abbildung (®)
Wichtig: Dezentrale Geréte an die Steuerklemmen anschlieRen Informationen zu

Ziehen Sie die Schraube nach dem Entfernen der Briicke fest.

Abbildung @ finden Sie im Benutzerhandbuch. Die Klemmenfunktionen miissen mit
entsprechenden Parametern konfiguriert werden. Fahren Sie mit Schritt 4 fort, wenn Sie
den Motor tiber die integrierte Tastatur starten mochten.

4. SchlieRen Sie die Versorgungskabel an. (Abbildung @ und Tabelle ).

5. SchlieRen Sie die Last vom Motor an. Als Nachstes miissen Sie die Drehrichtung des
Motors tiberpriifen.

6. Uberpriifen Sie die gesamte in Schritt 4 vorgenommene Verdrahtung.
7. SchlieRen Sie den Lasttrennschalter, um Spannung anzulegen.

1 fovous 7 o vous
srom- — | 00 e —| [0
versorgung "

(Blinkt 3-mal)

Wenn stattdessen ein Fehlercode (Fxxx) angezeigt wird, schlagen Sie im Abschnitt
LFehlercodes” auf der néchsten Seite nach.

8.  Stellen Sie das Drehzahlpotenziometer entsprechend lhrer Anwendung ein.

9.  Driicken Sie die Starttaste @ , und vergewissern Sie sich, dass die Drehrichtung des
Motors stimmt. (Tabelle )

10. Driicken Sie die Stopp-Taste @ . Trennen Sie die Stromversorgung.

11. Die Verdrahtung des Steuerungs-E/A-Klemmenblocks und die Programmparameter fiir die
gewiinschten Funktionen finden Sie im Benutzerhandbuch. Auf der néchsten Seite finden
Sie Hinweise zur Programmierung der Parameter der Basis-Programm-Gruppe.

Klemme Beschreibung

R/L1, S/L2 1-Phasen-Eingang

R/L1, /L2, T/L3 3-Phasen-Eingang

P1, P2 DC-Bus-Induktoranschluss'™

um Zu Motor U/T1 )

VT2 Zu Motor V/T2 [ Lo Motorkabel

W/T3 Zu Motor W/T3 ." c-' Drehrichtung zu
— &ndern.

DC+, DC- DC-Busverbindung‘z’

BR+, BR- Anschluss des dynamischen Bremswiderstands!”

@) Schutzerde - PE

" Nur fiir BaugréRe C [Nur Nennwerte ab 5,5 kW (7,5 HP)]
@ Trifft auf FUs mit 120 V, 1-phasig nicht zu.

Deze Quick Start leidt u stapsgewijs door de basisinstallatie, de bedrading en de instelling van
de basisparameters van de PowerFlex 4M AC-drive. Wanneer u deze taken hebt uitgevoerd,
kunt u de motor starten en de draairichting en draaisnelheid controleren met het ingebouwde
toetsenbord en de potentiometer. De verstrekte informatie is geen vervanging voor de
Gebruikershandleiding en is uitsluitend bedoeld voor ervaren personeel dat is
gespecialiseerd in drives .

Dit document bevat geen instructies met betrekking tot de aarding, afscherming, 1/0-besturing,
ESD of CE-conformiteit. Zie daarvoor de PowerFlex 4M Gebruikershandleiding, Publicatie
22F-UM001... ga naar www.rockwellautomation.com/literature.

A Algemene voorzorgsmaatregelen

LET OP: Wanneer u de installatie, de opstartprocedure of het onderhoud van de drive gaat
plannen of implementeren, moet u eerst kennisnemen van de gevaren van elektrische schokken,
de veiligheidsprocedures, de codes wat betreft elektriciteit en de werking van de aangesloten
machines. Als u dit niet doet, kan dit leiden tot lichamelijk letsel en/of schade aan

de apparatuur.

LET OP: De drive bevat hoogspanningscondensators die tijd nodig hebben om te ontladen nadat
de netvoeding is verwijderd. Verzeker u ervan dat de netvoeding van de lijningangen [R, S, T (L1,
L2, L3)] geisoleerd is, voordat u aan de drive werkt. Wacht drie minuten zodat de condensators
tot veilige spanningsniveaus zijn ontladen. Het nalaten hiervan kan ernstig of dodelijk letsel tot
gevolg hebben. Niet-brandende LED's op het display betekent niet dat de condensators tot
veilige spanningsniveaus ontladen zijn.

LET OP: Schade aan de apparatuur en/of lichamelijk letsel kunnen ontstaan als parameter A451
[Poging aut hstrt] of A433 [Start bij powrup] in een ongeschikte toepassing wordt gebruikt.
Gebruik deze functie niet zonder van toepassing zijnde plaatselijke en landelijke voorschriften,
normen en industrierichtlijnen in acht te nemen.

Zie tabellen @ en @ Waarden in kW en (pk). Afmetingen in millimeter en (inch).
Gewichten in kilogram en (pond). In dit document worden komma's gebruikt als decimaalteken.

*Montage op DIN-rail is alleen van toepassing op frame A en B.

1. De installatie moet voldoen aan de minimumeisen voor inbouwruimte en
omgevingstemperatuur. Monteer de drive rechtop, op een vlak, verticaal opperviak met
behulp van schroeven of op een DIN-rail. Zie afbeelding @ en de onderstaande tabel.

Horizontale speelruimte Omgevingstemperatuur

tussen drives Minimum Maximum

0 mm en groter -10 °C (14°F) 40 °C (104 °F)
25 mm en groter -10 °C (14°F) 50 °C (122 °F)

Behuizingsklasse van de drive is IP20, NEMA/UL, open type.

2. Dejumper tussen de MOV-fase en de aarde moet worden verwijderd als de drive wordt
ge?nstalleerd op een systeem zonder aarde of aardeweerstand. (afbeelding @)
Belangrijk:  Draai de schroef vast na het verwijderen van de jumper.

3. Open de aanrakingsveilige beschermingen om toegang te krijgen tot
de stroomaansluitblokken. (afbeelding @)

Belangrijk:  Voor het aansluiten van externe apparaten op besturingsaansluitklemmen

(afbeelding @) is informatie uit de Gebruikershandleiding nodig. Voor aansluitblokfunc-
ties moeten de bijbehorende parameters worden ingesteld. Ga naar stap 4 als u de motor
wil starten met het ingebouwde toetsenbord.

Sluit de stroomdraden aan. (afbeelding @ en tabel )
Sluit de belasting van de motor aan. Controleer de rotatierichting van de motor.
Controleer alle bedrading die in stap 4 is aangesloten.

N oo ;e

Sluit de onderbreker van het vertakte circuit om de stroom in te schakelen.

Stroom — | [] [} [EEE — 0 0

inschakelen _
(Knippert 3 keer)

Als in plaats daarvan een foutcode (Fxxx) wordt weergegeven, raadpleegt u de sectie met
foutcodes op de volgende pagina.

8.  Stel de snelheidspotentiometer in voor uw toepassing.
9. Drukop Start @ en controleer of de motor in de goede richting draait. (Tabel (8))

10. Druk op Stop @ . Schakel de stroom uit.

11.  Zie de Gebruikershandleiding voor informatie over het bedraden van het I/0-aansluitblok
of het instellen van de programmaparameters voor de gewenste functionaliteit. Zie de
volgende pagina voor het programmeren van parameters van de basisprogrammagroep.

Aansluitblok Beschrijving

R/L1, S/L2 1-fase ingang

R/L1, S/L2, T/L3 3-fase ingang

P1,P2 Aansluiting DC bus inductor™

u/m Naar motor U/T1 Verwissel twee
willekeurige

V/T2 Naar motor V/T2 motorelektrodes

W/T3 Naar motor W/T3 om de voorwaartse
draairichting te
veranderen.

DC+, DC- Verbinding DC-bus®

BR+, BR- Verbinding dynamische»remweerstandm

[©) Veiligheidsaarding — PE

" Alleen voor frame C [waarden van 5,5 kW (7,5 pk) en hoger]
@ Nigtvan toepassing op 120V, 1-fase drives.

Rockwell
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So navigieren Sie in den Parametergruppen:
Navigeren door parametergroepen:

©)

<2

>

| 1

o VOLTS
o AMPS
® HERTZ

A
v
11 s
L

9 o

o AMPS

N
NV

N
o

o AMPS

Y
~

v

oder @

Anzeigegruppe
i ., N
> d l_l’-, [ SE'OEAE;Z 4—————— (nur Ansicht)

Weergavegroep
(alleen-bekijken)

Basis-Program-
Basisprogram-

magroep

Klemmenblock-

|0 vouts —_— Gruppe
1| ierr; €——— Aansluitblokken-

groep

Kommunikations-

J|o vouts ————— Gruppe

Communicatie-
groep

Erweiterte Pro-

 vours p gramm- Gruppe
o AMPS
o Herz d——————— Geavanceerde

programma-
groep

So dndern Sie einen Parameterwert (Beispiel):
Een parameterwaarde wijzigen (voorbeeld):

PROGRAM

. oder

—»D

PROGRAM

PROGRAM

-

PROGRAM

@

©

PROGRAM

UL508C
us CSA 22 2

o VoLTS
© AMPS
© HERTZ

FAULT

ES

o VOLTS
o AMPS

I_I

FAULT

Nachster Parameter

—
o HERTZ @ Volgende parameter

oder

FAULT

ES
= [} vors
© AMPS
I | o verrz
FAULT
@]
o VOLTS
o AMPS
o HERTZ

’-‘ ® VOLTS
o AMPS
| | o HerTz

FAULT

C ¢l

or
Nachsten Parameter bearbeiten
Volgende parameter bewerken

# Driicken Sie Sel ,

um zwischen den Ziffern
zu wechseln

# Druk op Sel om

naar een ander cijfer
te gaan

EMC Dlrectlve 89/336/EEC LV Dir. 73/23/EEC
ENIC: EN 61 800 3

Kurzanleitung (Fortsetzung) Deutsch

Snelstartgids (vervolg) Nederlands

Integrierte Tastatur

Ingebouwd toetsenbord

Nr. LED

LED

Status Betrieb/Richtung (rot)

Hinweis: Ein Blinken weist darauf hin, dass der FU einen Richtungswechsel-Befehl
erhalten hat. Zeigt die aktuelle Motorrichtung an, wéahrend auf null gebremst wird.

Draai/Richting Status (rood)

Opmerking: Knipperen betekent dat de drive de opdracht heeft gekregen om van
richting te veranderen Geeft de draairichting aan tijdens het vertragen naar nul.

Alphanumerische Anzeige (rot)

Alfanumerieke weergave (rood)

Angezeigte Einheiten (rot)

\Weergegeven eenheden (rood)

Status Programm (rot)

Programmastatus (rood)

Status Fehler (rot)

Foutstatus (rood)

Status Drehzahlpotenziometer (griin)

Status snelheidspotentiometer (groen)

00000 ©

Status Start-Taste (griin)

Status starttoets (groen)

19900000 € |7

Taste Bezeichnung Taste Bezeichnung Naam Toets Naam
Escape — Drehzahlpotenziometer Escape — Snelheidspotentiometer
/“ " /“ .A
l' 0 l' ]
X Xa¥
Select ® Start Selecteer @ Start
@ Pfeil nach oben @ Riickwarts @ Opgaand pijltje @ Terug
® Pfeil nach unten @ Stopp ® Neergaand pijltje @ Stop
Eingabe Enter

Parameter der Basis-Programm-Gruppe

@ = Bevor dieser Parameter gedndert wird, muss der FU gestoppt werden.

Parameters voor de basisprogrammagroep

@ = Stop de drive voordat u de waarde van deze parameter wijzigt.

Nr. [Parameter Min/Max Anzeige/Optionen |Werksein- Nr.  |Parameter Min/max Weergave/opties Stand:ard-
I waarde
P101 |[Mator NP Volts] 20/FU-Nennspannung 1VAC GemaR FU- P101 |[Motorspanning] 20/max. voltage drive 1 VAC Gebaset_afr_d
© [Eingestellt auf die Nennspannung des Motors (Typenschild). Nennwert © |Spanning instellen volgens motorkenplaate. ggtisepse[cjlrilv-e
P102 |[Motor NP Hertz] ‘10/400 Hz ‘1 Hz 60 Hz P102 |[Motorfreq] “0/400 Hz ‘1 Hz 60 Hz
© Eingestellt auf die Nennfrequenz des Motors (Typenschild). © [nstellen volgens motorplaatje.
P103 [Motor OL Current] %O/(FU-Nennspannung X |01A Elgwsv%eﬁltj- P103 |[Mtr overbel strm] ‘U,O/(l\/lax. ampx2 drive) ‘0,1 Amp Gebaseerd
- op specifi-
Eingestellt auf den maximal zuldssigen Motorstromwert. Instellen op de maximaal toegelaten motorstroom. caties drive
P104 |[Minimum Freq] |0.0/400.0 Hz [0.1Hz 0.0 Hz P104 |[Min frequentie] |0.0/400,0 Hz 0.1 Hz 0,0 Hz
Legt die niedrigste kontinuierliche Ausgangsfrequenz des FUs fest Stelt de minimum frequentie in die de drive zal uitsturen
P105 |[Maximum Freq] [0/400 He [1H 60 Hz P105 [[Max frequentie] [0/400 He [1Hz 60 Hz
© [Legt die hichste Ausgangsfrequenz des FUs fest © |[Stelt de maximum frequentie in die de drive zal uitsturen.
P106 |[Start Source] ‘0/5 0= ,,Tastenblock"‘ 0 P106 |[Bron Starten] ‘0/5 0=" Toetsenbgrd”‘ 0
© |Stellt die zum Starten des FUs verwendete ; = H%'Bfaptn © |Hiermee wordt het besturingsschema ingesteld dat ; . g graags"
Steuerungsart ein. =.,Z-Uraht ) de drive start. = Z-draads”
T T 3=,2-W PegSens - ) .. |3="2drnivsns
1Bei Aktivierung ist die Riickwrts-Taste ebenfalls |4 = '2-W Ho Drehz" (" Indien actief, zal ok de omkeertoets actief zijn, |4 = "2-dr snlh hg”
aktiviert, sofern sie nicht durch A434 deaktiviert |5 = ,COM-Port” tenzij deze is uitgeschakeld door A434 5 = "Comm.poort”
wurde. : P107 [iStopmode] 077 0="Ao/dec, fws™™ 0
P107 ([Stop Mode] ‘0/7 [1] - ,,/Fiamlpef CgF " 0 Actieve stopmodus voor alle stopbronnen [bijv. ; - \[gré”p ftvas
Aktiver Stoppmodus fir alle Stoppguellen ’_ ”DESBar:mse N toetsenbord, vooruit draaien (1/0-aansluitklem 02), |5~ DCF;erR tt‘]{‘t’s
[z. B. Tastatur, Vorwartslauf (E/A-Klemme 02), %" DCBrAntoGr achteruit draaien (1/0-aansluitklem 03), de RS485- |5~ .y /'3 u! ws'!
Riickwartslauf (E/A-Klemme 03), RS485-Port], 1= Ramne” poort], behalve in de onderstaande gevallen. co VC'CI ec,
sofern nicht anders angegeben. =whampe | L . - = "Vrijloop”
5= Auslauf Belangrijk: |/0-aansluitklem 01 is altijd een 6="DCrem
Wichtig: An E/A-Klemme 01 erfolgt nur dann kein |6 = ,DC-Bremse” ingang voor uitlopen tot stilstand, behalve als P106 |7 = “DC rem autom”
Auslauf, wenn P106 auf ,3-Draht”-Steuerung 7 =,DC-Br Auto” is ingesteld voor "3-draadsregeling”. Bij
eingestellt ist. Bei der 3-Draht-Steuerung wird E/A- driedraadsbekabeling wordt /0-aansluitklem 01
Klemme 01 tiber P107 gesteuert. geregeld door P107
1Du"rch Stoppeingabe wird auch die aktive Storung (Stopingang wist ook eventuele actieve fouten.
geldscht. P108 [Snelheidsref] 075 0="DrivePot’ 0
P108 [[Speed Reference] ‘0/5 ?f "H’EO“ . 0 Hiermee wordt de ingang die wordt gebruikt als ; = ,,lonﬁe[)"{/e.”eq .
Stellt die Drehzahisollwert-Quelle des FUs ein. |, = "0n10(?%l'1 . basis voor de snelheidsreferentie ingesteld op de |3 ~.., "> X]gang .
3 - "4:20mAIE€iJng” drive. 4 - ”P;eseTfréggang
4= ::Eingest Frgq" 5 ="Comm.poort”
5=,C0M-Port Belangrijk: Wanneer i201 of t202 is ingesteld op optie 2, 4, 5, 6, 13 of 14
Wichtig: Wenn i201 oder t202 auf Option 2, 4, 5, 6, 13 oder 14 eingestellt en de digitale invoer is actief, vervangt t201 of t202 de
ist und der digitale Eingang aktiviert ist, ibersteuert t201 bzw. t202 den snelheidsreferentie die met deze parameter wordt ingesteld. Zie voor
durch diesen Parameter festgelegten Drehzahlsollwert. Weitere meer informatie hoofdstuk 1 van de Gebruikershandleiding van de
Informationen finden Sie in Kapitel 1 des Benutzerhandbuchs fir den PowerFlex 4M.
PowerFlox 4M. P09 [IAcceltid 1] [0.0/600,0 Sec 0,1 Sec 100 Sec
P109 [ACCEI.T'me. 1] i ‘U'O/BUP'U S } ‘0'1 s o 100s Hiermee wordt de versnellingsfactor ingesteld voor alle versnellingen.
Ilzreeg(;ud;ﬁzi?wlttjeensgﬁglte der FU fiir die Beschleunigung auf sémtliche P110 |[Decel.tijd 1] ‘011/50010 Sec ‘0’1 Sec 10,0 Sec
P110 |[Decel Time 1] : ‘D /6000 s ‘0 s 100s De vertragingsfactor instellen voor alle vertragingen.
Legt die Verzégerungsrate fiir alle Drehzahlverringerungen fest. P11 [MtOvrbelRet] 01 0= "UI_t_ ., 0
P111 |[Motor OL Ret] 0/1 0=,AUS" 0 o | o 1="Vrijgegeven
1=, Freigabe” Retentie bij overbelasting van de motor in-/uitschakelen.
Aktiviert/deaktiviert die Motortiberlastspeicherungs-Funktion. Pg [Nrfabrieksins] o [1] - ";tatus ldle 0
— = "Resetten op
P112 |[Reset To Defalts] 01 0=, Inaktiv 0 fabrieksinstellingen”
© \1/V: 'i<RE$Ett” Alle parameterwaarden instellen
erkseins op de fabriekswaarde.
Setzt alle Parameterwerte
auf die Werkseinstellungen zurtick.
Fehlercodes Foutcodes
F stellt einen Fehlercode dar }- Is de standaardaanduiding
Um einen Fehler zu Idschen, driicken Sie Stopp , schalten Sie das Gerat aus und wieder Als u een fout wilt wissen, drukt u op Stop, - schakelt u de stroom it en weer in, of stelt

ein, oder setzen Sie A450 auf 1 oder 2. Einzelheiten zu den Fehlercodes finden Sie im
Benutzerhandbuch.

Nr.  |Fehler Nr.  |Fehler |
F2 Hilfseingang' F40  |Erdschluss Ph W
F3 Netzstorung F41 Kurzschluss UV
F4 Unterspannung” F42  [Kurzschluss UW
F5 Uberspannung(” F43 Kurzschluss VW
F6 Motor blockiert™ F48 ParamWerkseinst.
F7 Motoriiberlast!") F63 SW-Uberstrom(™
F8 Kihlk. Ubertemp.™ F64  [FU-Uberlast

F12 HW-Uberstrom F70 Leistungseinheit
F13 Erdschluss F71 Adpt.Ntzw.-Verl.
F33 Fhl Neustartvers F81 Komm.-Verlust
F38 Erdschluss Ph U F100  |Param-Priifsumme
F39 Erdschluss Ph V F122  |E/A-Kartenfehler

n Auto-Reset/Betriebsfehler. Mit den Parametern A451 und A452 konfigurieren.

u A450 in op 1 of 2. Zie voor meer informatie over foutcodes de Gebruikershandleiding.

Nr. Fout Nr. Fout

F2 Aux ingang"" F40  |Fase W nr aarde
F3 Verm.verlies F41 Kortsluiting UV
F4 Onderspanning(” F42 Kortsluiting UW
F5 Overspanning") F43  [Kortsluiting VW
F6 Motor gestoptm F48 Param default

F7 Motoroverbelast™™ F63 Overstroom SW(T
F8 Overtmp koelvin™ F64 Drv overbelast
F12 Overstroom HW F70  |Voeding

F13 Fout in aarding F71 Verls netw

F33 Poging aut hstrt F81 Comm.verlies

F38 Fase U nr aarde F100  |Parameter checksum
F39 Fase V nr aarde F122  |Defect I/0 bord

(" Fout van het type Auto-Reset/Draaien. Instellen met de parameters A451 en A452.
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